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Szkoty Podstawowej Nr 1 w Lidzbarku Warminskim na oddzial Ztobkowy i przedszkolny
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BRANZA ELEKTRYCZNA i NISKOPRADOWA

CZESC SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I

ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
KOD CPViOPIS  45000000-7 - Wymagania ogélne

KOD CPViOPIS  45343000-3 Roboty instalacyjne przeciwpozarowe

KOD CPV i OPIS 45312100-8 Instalowanie pozarowych systemow
alarmowych

KOD CPViOPIS 31625000-3 Alarmy przeciwpozarowe,
KOD CPV i OPIS 31625200-5 Systemy przeciwpozarowe.

OPRACOWAL.: Jedrzej Bojarski
upr. bud. Nr WAM/00122/PWBE/19
w specjalnoéci instalacyjnej w zakresie sieci,
instalacji i urzadzen elektrycznych i elektroenergetycznych
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1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sa3 warunki wykonania i odbioru wszystkich robét
budowlanych zwiazanych z wykonaniem robét dotyczacych budowy systemu sygnalizacji
pozarowej budynku.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych ponize;j.

UWAGA:

Zgodnie z zasadami zaméwien publicznych mozna zastosowa¢ materialy i rozwigzania
rOwnowazne, to jest w zadnym stopniu nieobnizajace standardu, i niezmieniajace zasad, i
rozwigzan technicznych przyjetych w projekcie oraz Specyfikacji Technicznej. Dla
proponowanych rozwigzan i elementéw spetniajacych zatozenia projektu nalezy w formie
pisemnej udowodni¢, ze proponowany typoszereg urzadzen speinia zasad¢ wydajnosci oraz
pewnosci prawidtowego i zgodnego z projektem dziatania. Cato$¢ dobranego zestawu urzadzen
1 materialdow zapewnia ochron¢ i1 bezpieczenstwo ludzi oraz urzadzen. ROéwnowaznosc¢
techniczng musi po weryfikacji technicznej potwierdzi¢ w formie pisemnej przedstawiciel
Inwestora.

1.3. Zakres stosowania.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji rob6t budowlano-montazowych. Rozwigzania techniczno-materiatowe
oraz opis wykonania rob6t budowlanych nalezy rozpatrywac¢ lacznie z opisem technologii
wykonania rob6t zawartym w opracowaniach branzowych.

1.4. Zakres robét objetych specyfikacja.

Roboty ujete niniejsza specyfikacja wpisane sa do wspdlnego stownika zaméwien pod
numerem:

- [1PV 45343000-3 Roboty instalacyjne przeciwpozarowe,

- [PV 45312100-8 Instalowanie pozarowych systeméw alarmowych,

- [1PV 31625000-3 Alarmy przeciwpozarowe,

- 1PV 31625200-5 Systemy przeciwpozarowe.

Specyfikacja Techniczna obejmuje nastgpujace roboty budowlano-montazowe, opisane w
Szczegdétowych Specyfikacjach Technicznych :

- wykol ITil] tr[T] klblowy'h 1 ulupl}ilTill ok[blow[Til] w [Tkr[1i[] [i[Tbed[ym do
funkcjonowania systemu

- terminowanie kabli w osprzecie przylaczeniowym,

-moltlZzurladlTh,

-prilliwykon[T1Tiow![]

- wyko [T Tillprob, (priwd(1h i t[1tow,

- progrimow! il i urulhomil Ti[l[y[t[mu,

- prilllkolTillplilolTlu [ Tkr[ T obltugi.

1.5. Okreslenia podstawowe.
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Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub réwnowazne z
Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia
2002 r., a w przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania
i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy kazdej pozycji dodatkowo. Roboty musza by¢
wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisOw, norm i instrukcji.

Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek obowigzujacych aktéw prawnych nie zwalnia wykonawcy
od ich stosowania.

Projektuje si¢ system sygnalizacji pozarowej spetniajagcy wymagania:

- [pliyfik[1ji t[ThHTTT) PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej Czgs¢
14: Wytyczne planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji,
oraz

-wyty [ I1ylh [ITP WP-02:2010 Instalacje sygnalizacji pozarowej Projektowanie. Wykonawca
zobowigzany jest do zapoznania si¢ ze wszystkimi dostepnymi dokumentami dotyczacymi
projektowanej inwestycji. W przypadku jakichkolwiek niejasnosci wykonawca zobowigzany
jest do ztozenia odpowiednich zapytan.

Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnosé
do stosowania.

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy 2z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania robdt.

Dokumentacja projektowa - wymagany projekt techniczny, w razie potrzeby uzupetniony
szczegblowym projektem wykonawczym wraz z opisami i rysunkami niezbednymi do
realizacji robot.

Centrala alarmowa — zespo6t srodkéw sprzetowych i programowych, dzialajacy wedtug
okreslonego algorytmu i realizujagcy co najmniej funkcje decyzyjne oraz sterujace w systemie
alarmowym.

Czujka — urzadzenie do wytwarzania stanu alarmowania po wykryciu nienormalnych
warunkéw wskazujacych na wystapienie niebezpieczenstwa.

Linia dozorowa — potaczenie pomiedzy jedng lub wieloma czujkami a centralg alarmowa.
Stan dozoru - stan systemu alarmowego, z ktérego system moze bezposrednio przej$¢ do stanu
alarmowania po przyjeciu sygnatu alarmu z dowolnego wejscia systemu.

Stan testowania - stan systemu alarmowego, w ktérym dziataja procedury sprawdzenia
sprawnosci technicznej systemu.

Stan uszkodzenia - stan systemu alarmowego, ktéry uniemozliwiaja poprawne dziatanie
systemu.

Stan alarmowania - stan systemu alarmowego lub jego cze$ci, ktdéry jest wynikiem
odpowiedzi systemu alarmowego na wystgpienie niebezpieczenstwa.

Organizacja alarmowania — koncepcja alarmowania - integracja funkcji instalacji sygnalizacji
alarmowej i dziatania ludzi w razie zagrozen.

Rejestr zdarzen - Obszar pamigci rejestratora zdarzen, stuzacy do przechowywania
komunikatéw o zdarzeniach.

Sygnalizator akustyczny - syrena, urzadzenie wytwarzajace dzwigkowy sygnat alarmowy o
wymaganych parametrach.

Sygnalizator optyczny - Urzadzenie wytwarzajace swietlny sygnat alarmowy o wymaganych
parametrach.
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Ostrzegacz pozarowy - Element r¢czny zdolny do nadawania informacji zwigzanej z
wykrywaniem pozaru.

Wskaznik - Element sygnalizacyjny, sluzacy do przekazywania informacji przez zmiang
swego stanu.

Linia sygnalowa - Dwuprzewodowa, potencjalowa linia taczaca centrale z zewnetrznymi
urzadzeniami sygnalizacyjnymi i wykonawczymi. Linie sygnalowe nazywane sg rowniez
zamiennie liniami sterujgcymi.

Gniazda adresowalne - Elementy adresowalne do wspétpracy z czujkami.

Certyfikat - Znak bezpieczenstwa wyrobu lub materiatu, wydany przez urzad panstwowy lub
upowazniong jednostke notyfikowang naukowo-badawczg, certyfikujaca, wskazujacy, ze
zapewniona jest zgodno$¢ wyrobu z kryteriami technicznymi, okreslonymi przez Polskie
Normy, aprobaty techniczne oraz, ze sposéb i proces jego wytwarzania sa zgodne ze
zharmonizowang specyfikacja techniczna.

Przedmiar robé6t - Zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t w kolejnosci
technologicznej ich wykonania ze szczegétowym opisem lub wskazaniem szczegétowych
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych, z wyliczeniem i
zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych.

1.6. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa.

Wszystkie dokumenty przekazane wykonawcy stanowig cze$¢ kontraktu, a wymagania
wyszczegoOlnione cho¢by w jednym z nich sa obowigzujace dla wykonawcy tak, jakby byly
zawarte w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentéw obowigzuje nastgpujaca kolejnos¢ ich waznosci:

- [plIyfik (Tt CTh AT T iwyko [ 1111 odbioru robot

- dokum[1t[Tj[Iproj ktow![

- prildmilt robot ([ Tkt dy r[TTTowl)

Wykonawca robot musi wykaza¢ si¢ niezbednymi uprawnieniami w zakresie prowadzenia
robdt instalacyjnych. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa oraz specyfikacja techniczng. Dane okreslone w
dokumentacji projektowej, przedmiarze rob6t oraz specyfikacji technicznej winny by¢ uwazane
za warto$ci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach dopuszczalnych
tolerancji. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub pomini¢g¢ w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacja projektowa
1 specyfikacja techniczng. Mozliwe jest zaproponowanie produktéw réwnorzednej jakosci.
Jakiekolwiek przerébki projektowe, budowlane i instalacyjne muszg by¢ wykonane na koszt
wykonawcy.

1.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci ma obowigzek zadbac, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni utrzymanie
wszelkich urzadzen zabezpieczajacych, socjalnych oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
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ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego. Przed rozpoczeciem prac Wykonawca winien uzyskac¢ petng informacje¢ o ryzyku
zwigzanym z budowg i winien prowadzi¢ prace w odpowiednio bezpieczny sposob nie
zagrazajacy zyciu pracownikow wtasnych jak i oséb postronnych, stosujac podczas pracy
srodki zapobiegania wypadkom zgodnie z zaleceniami Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z
dnia 6 lutego 2003r. (Dz. U. 2003 Nr 47 poz. 401), wraz z poprawkami. Uznaje si¢, ze wszelkie
koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebne;j
zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.8. Stosowanie si¢ do prawa i przepisow.

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie obowigzujace podczas wykonywania prac
budowlanych przepisy, wszystkie normy, normatywy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek
sposOb zwigzane z robotami. Bedzie on w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisOw i wytycznych podczas prowadzenia rob6t. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw
patentowych oraz bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan
prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod. W sposob ciaggly
bedzie informowal Inwestora o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne
potrzebne dokumenty.

2. Materialy.

Parametry techniczne materialéw i wyrobow powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi
w projekcie i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm panstwowych (PN)
oraz przepisom dotyczacym instalacji okablowania strukturalnego w szczegdlnosci:

- materialy budowlane, wlasciwie oznaczone, dla ktorych wydano certyfikat na znak
bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

- urladl1Til] pod(tiwow!(] [y[timu [P [Tllzy wybr[¢ w opltliu o k(tllogi wyrobow
producenta systemu i aktualno$¢ posiadanych certyfikatéw,

- wyroby dll ktoéryh dokol1To ol TTy [il[TTwodl0s[i1wydlTo [Trtyfik(t [godl 0$[i [/Polska
Normag lub z aprobatg techniczna,

- wyroby budowl[ T lumilTlTTol 1w wyk[Ti[lwyroboéw [i[Im!jalylh iltot[[go wplywu na
spetnienie wymagan podstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosowanych wg
tradycyjnie uznanych zasad sztuki budowlane;.

2.1. Uzyskanie materiatow.

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do realizacji rozbudowy systemu, wykonawca przedstawi zamawiajagcemu
szczegblowe informacje dotyczace proponowanego zrddta zamawiania tych materiatow,
odpowiednie certyfikaty, §wiadectwa badan.

2.2. Wymagania dotyczgce materialow.

Wszystkie elementy instalacji SSP muszg posiada¢ certyfikaty zgodnosci CNBOP na spelnienie
wymagan okreslonych w normach: PN-EN54 oraz $wiadectwa dopuszczenia wg
rozporzadzenia MSWiA z 20 czerwca 2007 (DZ. U. z 2007 r. Nr 143 poz. 1002 z pézn. zm.).
Instalacja powinna by¢ wykonana zgodnie z ponizszymi dokumentami:
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- [plIyfik [Tt ThATTTTIPKN-CEN/TS 54-14: ,,Systemy sygnalizacji pozarowej, cze¢$¢ 14:
Wytyczne planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji”’ — maj
2006.

- Rolporlad[TTiMililtrl I priww Wiwletr[Tylh i Admililtr(1ji [d[i0121 kwilt[i[12006r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw ( Dz.
U. [t 80, poll563);

-UtwOdE 07 lipl111994r. Priwo budowl [T T]( DL U. [12006r. [t 156, poll 1118);

2.3. Transport.

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkéw transportu, ktére pozwolg uniknaé
uszkodzen lub odksztatcen przewozonych materiatow. Materiaty powinny by¢ przewozone na
budowe zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz przepisami BHP. Rodzaj i ilo$¢ srodkéw
transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej 1 wskazaniami Inwestora oraz w terminie przewidzianym w
umowie.

2.4. Przechowywanie i skladowanie.

Sktadowanie materiatéw powinno odbywac¢ si¢ w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wiasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikéw
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze
specjalnych wlasciwosci materiatéw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego. Nalezy zastosowac si¢ do zalecen producenta w w/w zakresie.

Materialy nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknigtych, suchych, przewietrzanych i
dobrze o$wietlonych. Sposéb sktadowania materiatow teletechnicznych w magazynie jak i
konserwacja tych materiatéw powinny by¢ dostosowane do rodzaju materiatéw. Materiaty np.
rury instalacyjne, kable, przewody, osprzet nalezy przechowywaé w pomieszczeniach
zamknigtych, suchych, przewietrzanych i oswietlonych. Rury nalezy sktadowa¢ w wigzkach w
pozycji stojacej pionowej, kable w czasie sktadowania powinny znajdowac si¢ na bebnach.
Dopuszcza si¢ sktadowanie krétkich odcinkéw w kregach. Bebny powinny by¢ ustawione na
krawedziach tarczy a kregi utozone poziomo.

Gtéwne parametry elementow instalacji.
Lp. Ozn. Parametry

1 POLON 6000 | Napigcie zasilania (podstawowe) 230 V, Napigcie zasilania (rezerwowe) 2 szt. 12 V od 17 Ah do 134 Ah, Liczba
linii dozorowych w systemie 396, Maksymalny prad na linii dozorowej 50 mA, Maksymalna liczba czujek
punktowych na linii pgtlowej 250 - protokét POLON 6000; 127 - protokét POLON 4000, Maksymalna liczba
czujek punktowych na linii promieniowej 32, Liczba wariantéw alarmowania 15, Liczba stref dozorowych 99 000,
Liczba linii dozorowych konwencjonalnych w systemie 792, Linie sygnalowe (potencjatowe) 600, Wyjscia
przekaznikowe bez potencjalowe w centrali 1000, Liczba linii kontrolnych 1200, Maksymalna ilo$¢ wszystkich
modutéw 1089, Maksymalna ilo$¢ modutéw danego typu 99, Temperatura pracy od -10 °C do +40 °C

2 DPR-4046 | Typ adresowalna, wielosensorowa, punktowa, Kategoria do pracy w warunkach typowych, Rodzaj dymu i
plomienia, Napigcie pracy 16,5 VDC - 24,6 VDC, Pobér pradu w trybie dozorowania < 170 A, Wykrywane testy
pozarowe TF1 do TFS oraz TF8, Adresowanie kodowanie adresu automatyczne z centrali, Zakres temperatur pracy
od -25°C do 50°C, Wilgotno$¢ wzgledna do 95% przy 40°C, Wymiary czujki z gniazdem @115 x 54mm, Masa
0.15 kg, Kolor obudowy biaty, Inne parametry Zasi¢g widzenia - max 17 m (2 klasa czutosci), Kat dozoru 120°

3 TUN-6046 | Typ adresowalna, punktowa, Kategoria do pracy w warunkach typowych, Rodzaj ciepta, Napigcie pracy 16,5 VDC
24,6 VDC, Pobér pradu w trybie dozorowania < 150 pA, Pobér pradu w trybie alarmowania tryb napigciowy max.
8 mA, Klasa czujki Al, A2, B, A2S, BS, AIR, A2R, BR wg. PN-EN 54-5, Wykrywane testy pozarowe TF1 do TF5
oraz TF8, Tryb pracy mechaniczny — zwora, Adresowanie kodowanie adresu automatyczne z centrali, Zakres




Projekt:  Przebudowa, rozbudowa, termomodernizacja i zmiana sposobu uzytkowania czesci budynku Szkoty Podstawowej Nr 1 w
Lidzbarku Warminskim na oddziat ztobkowy i przedszkolny

INSTALACJE ELEKTRYCZNE | NISKOPRADOWE Branza: ELEKTRYCZNA
Czeéé: SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH TOM |
Faza:  PROJEKT TECHNICZNY Data: 09.2004 Wydanie: 1

temperatur pracy od -25°C do 65°C, Wilgotno$¢ wzgledna do 95% przy 40°C, Wymiary czujki z gniazdem ®115
X 54mm, Masa 0.20 kg, Kolor obudowy biaty

4 ROP-4001M | Typ adresowalny, Szczelno$¢ obudowy IP 30, Pobér pradu w trybie dozorowania < 135uA, Zakres temperatur
pracy od -25°C do 70°C, Kolor obudowy czerwony, Wymiary 102x98x46 mm, Ramka do montazu natynkowego
RM-60-R

5 SAL-4001 Typ tonowy, akustyczny, niskopradowy, Montaz wewngtrzny, Odmiana adresowalny, Napigcie zasilania 16VDC -
32.0VDC, Napigcie pracy z linii dozorowej 16.5VDC - 24.6VDC, Napigcie pracy zasilacza zewngtrznego 16VDC
- 32VDC, Pobor pradu z baterii < 10mA w stanie sygnalizowania, Pobor pradu z zasilacza zewnetrznego < 16mA
w stanie sygnalizowania, Poziom dzwigku przy zasilaniu z zasilacza zewng¢trznego 100dB, Zakres temperatur pracy
od -10°C do 55°C, Szczelno$¢ obudowy IP 21C, Wymiary @ 115x54 mm, Masa 200g, Inne parametry wg PN-EN
54-3

3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i iloSci
wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej, przedmiarze lub projekcie, w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inwestora. Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji, specyfikacji technicznej i wskazaniach w terminie
przewidzianym kontraktem.

Do realizacji stuza:

- [ITmohody do [t W[ 1T

- wilttlrki,

- wkret[tki m[ThTilTTT]do kotkow (rg[111),

- lutow [

-rulTtow[ 1il] dribily,

- milriki,

- §rubokrety, [1t[biltki do kibli, [oz[] itp.,

- miotki, priITilTki, h[TTyki do molow![ il lpr[wodow itp.

-1 T Trled il Jpomocnicze przy prowadzeniu robdt instalacyjnych.

4. Wykonanie robot.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie kompletnej instalacji SSP w chronionych pomieszczeniach. Niezaleznie od
stopnia doktadnos$ci i precyzji Dokumentacji Projektowej i STWiOR oraz dokumentéw
otrzymanych od Inwestora, Wykonawca jest zobowigzany do uzyskania dobrego rezultatu
koncowego. Rysunki 1 dokumentacja techniczna sa dokumentami wzajemnie si¢
uzupetniajagcymi. W zakres rob6t Wykonawcy instalacji wchodzi:

dotlx[TTTil[11 ro[tdulTk wilyltkith urfadlTh i olpri¢tu [ilTbed[Tgo do wykolTTil]
instalacji,

doltlx[Tol ] urladlTTil) [T1lzy [IblIpillly¢ w odpowildli [poléb priid kridlilza
uszkodzeniem lub innymi czynnikami mogacymi wptyna¢ na jako$¢ dostarczonych materiatow
1 urzadzen,
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-molt[Z, urulhomil Tili rlgull1jw/w urlad[Th,

- dotlwlli moltlz i[Tt[1[Tji prlTivodow wlhodlalyth w [kifd i(Tt(1(15i [P, wllTlkil]
podwieszenia oraz konstrukcje wsporcze wchodzace w sklad zakresu robot.

Wykonawca jest obowigzany do dostosowania i wykonania ich w taki sposéb aby byty one
trwate i pewne,

-wyko[ T 11wl T1kilh otworow w [trop[ Thi$[A[TTTh [tikz[ ulTTTT1HTil ty[h otwordw przy
przejsciach przez ewentualne rozne strefy ogniowe masami o odpowiedniej odpornosci
ogniowej,

- doko[TTil1ilTbed[y[h pomiltow dll1pollT1TTgolly h typoéw il 1t[1[1ji or[1]przedlozenia
wynikéw tych pomiaréw do odbioréw instalacji,

- dokolTTil] [ilTbedlylh prob [wlltulllTgo [tirow[Tillorll]prildtoz[Til]lwylikow tych
pomiaréw do odbioréw instalacji,

- prildtoz[Til] kompl(t[Tj dokuml[Tt(Tji 1 [Irtyfik(tow dI[J wily(tkith [TTtolow[Iylh
urzadzen, osprz¢tu czy innych rozwigzan systemowych, jak réwniez dokumentacji
powykonawczej celem dokonania odbioru tych prac.

4.1. Wymagania ogoélne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania poszczegdlnych robdt oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, zatwierdzong przez Inwestora oraz DTR urzadzen.
Wszelkie odstepstwa oraz ewentualne zmiany w zastosowanym osprzecie lub urzadzeniach
musza by¢ uzgadniane z Inwestorem. Wykonawca instalacji SSP winien posiada¢ wtasciwe
doswiadczenie oraz uprawnienia do realizacji tego typu robot gwarantujac wysoka jakos$¢ oraz
terminowo$¢ wykonania.

4.2. Wymagania szczegolowe.

4.2.1. Trasowanie.

Trasa instalacji powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i1 urzadzeniami,
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontéw. Wskazane
jest, aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

4.2.2. Przejscia przez $ciany i stropy.

Przej$cia przez $Sciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:

- wllyltkilIprl1j$lilJlobwodow il 1t(1[1ji ok blow [ Till[truktur(1[Tgo prl 11§11y i stropy itp.
muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami,

~prigsAC T zy wykolywl € w priipult Th rurowylh

- obwody 1[1t01Tji oklblow[Til] [truktur[1lTgo prilThodl4l] pr(1l] podlogi mulll] by¢
chronione do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed
przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw
sztucznych, korytka blaszane itp.

4.2.3. Wykucie bruzd dla przewodéw wtynkowych.

Wyszczegdlnienie robot:

- wyl ITTTTTil bruldy,

‘moltlZzidimoltlz [THITiprietu mThITilTTTgo,

- kuli0mITh[Ti[TTTbruldy,

- [priwd T 0wymiltéw bruldy.

4.2.4. Zaprawianie bruzd.

Wyszczegblnienie robot:

~dolowl il Ikt dlikéw [Tpriwy,
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~re T Hwymi [TTTTiC ki d[ikow [dod[tkilm wody,

- [TpriwilTillbruldy gotowg [Ipriwa [Ii[Itowo-wapienng.

4.2.5. Uktadanie przewodow.

Przy uktadaniu kabli, nalezy stosowac si¢ do odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia
gigcia, sity 1 sposobu wciggania, itp.) W szczegdlnosci nalezy wystrzega¢ si¢ nadmiernego
$ciskania kabli, deptania po kablach ulozonych na podlodze oraz zalamywania kabli na
elementach konstrukcji kanatéw kablowych. Przy odwijaniu kabla z bebna badz wyciaganiu
kabla z pudetka nie nalezy przekracza¢ maksymalnej sity ciggnigcia oraz zwraca¢ uwage na to,
by na kablu nie tworzyly si¢ wezty ani suply. Przyjety ogdlnie promien gigcia podczas instalacji
wynosi 8-krotnos$¢ srednicy zewnetrznej kabla skretkowego.

Kable typu HTKSH PH90 i HDGS PH90 prowadzi¢ na certyfikowanych uchwytach.. Montaz
wykona¢ zgodnie z aprobata techniczng kabla. Do budowy linii dozorowych nalezy
wykorzysta¢ nieekranowane kable uniepalnione typu YnTKSYekw 1x2x0,8mm. Kable
powyzsze nalezy uktada¢ pod tynkiem, w rurkach, kanatach kablowych, lub w przestrzeni
miedzy sufitowe] wykorzystujac istniejgce elementy umozliwiajagce montaz przewodu.

4.2.6. Montaz sprzetu.

Elementy systemu sygnalizacji alarmu pozaru, np. czujki optyczne i temperatury, reczne
ostrzegacze pozaru, sterowniki, wskazniki zadziatania montowaé zgodnie ze specyfikacja
producenta i zaleceniami CNBOP oraz PN-E08350-14:2002.

4.2.6.1. Montaz gniazda.

Gniazdo do sufitu mocuje si¢ dwoma wkretami poprzez koltki rozporowe (zalecane kotki o
srednicy 6mm). Wskazane jest wiercenie otworéw pod kotki rozporowe do mocowania gniazda
przy uzyciu szablonu o odpowiednim rozstawie otworéw. Zty rozstaw otworéw moze byc¢
przyczyna zdeformowania gniazda przy silnym dokreceniu wkretow mocujacych. Miejsca
podiaczania poszczegdlnych przewodow opisane sg na ztgczu.

4.2.6.2. Montaz czujek.

Czujki instaluje si¢ w gniazdach. Montaz czujki w gniezdzie polega na wtozeniu jej do gniazda
1 przekrgceniu do momentu zatrzasnigcia go w gniezdzie.

4.2.6.3. Montaz recznych ostrzegaczy pozaru.

Ostrzegacz montuje si¢ na ptaskiej powierzchni przy uzyciu 2 kotkéw rozporowych 1 wkretow
z tbem walcowym. Rozmieszczenie otworéw do mocowania zaleca si¢ wytyczy¢ przy uzyciu
szablonu. Ze wzgledu na znaczng sit¢ uderzenia wymagang do uruchomienia, nie nalezy
montowaé ostrzegaczy bezposrednio do plyt kartonowo-gipsowych bez dodatkowego
wzmocnienia.

4.2.6.4. Montaz akumulatora oraz pojemnika na akumulator.

Pojemnik nalezy zawiesi¢ na $cianie wykorzystujac do tego cztery otwory umieszczone na
tylnej jego $cianie i przymocowaé do Sciany. Podlaczenie akumulatora nalezy wykonac
przewodami dostarczonymi przez producenta. Przed taczeniem akumulator nalezy umiesci¢ w
pojemniku na akumulator. Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na biegunowos¢ podtgczenia
akumulatoréw.

4.2.6.5. Montaz modutu kontrolno-sterujgcego.

Modut kontrolno-sterujacy nalezy zamontowa¢ w linii dozorowej w poblizu sterowanego urzadzenia.
Obudowy modutu nalezy mocowaé na $cianach lub na stropach, przykrgcajac je wkretami. Podczas
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montazu obudowy nalezy wyja¢ moduty. Przewody kabelkowe nalezy wprowadzi¢ przez diawiki
kablowe.

4.2.6.6. Montaz sygnalizatora optyczno-akustycznego.
Gniazdo sygnalizatora jest elementem mocujagcym sygnalizator do puszki instalacyjnej PIP 1A
(dwie §ruby M4) lub sufitu, $ciany przy pomocy dwéch wkretéw i kotkéw rozporowych. W
gniezdzie opcjonalnie montowany jest blok z elementem sabotazowym, utrudniajacy usunigcie
sygnalizatora.
4.2.7. Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow.
Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji okablowania
strukturalnego, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposob trwaty, uwzgledniajacy
warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bgdzie pracowac raz sam rodzaj
instalacji.
4.2.8. Programowanie, uruchomienie i testowanie.
Programowanie systeméw alarmowych obejmuje wszystkie prace natury intelektualnej
zwigzane z przygotowaniem algorytmu pracy urzadzenia lub systemu alarmowego zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i technicznoruchowej oraz obstugowe;j
producenta. Programowanie systemu obejmuje jednorazowy proces przygotowania urzadzen i
catego systemu zgodnie z zalozeniami dokumentacji techniczne;.
Programowanie - wyszczegolnienie robot:
- [TpolTTTilllHe [ldokum( Tt TjgtlThlilllg [y[timuw [Tkr[Ti[1[iTbed[ym do przygotowania
oprogramowania centrali 1 poszczegdlnych elementéw systemu,
wyp ATl [tkully progrimowylh i/lub [Ipilllil] progrimu [y[timu [1] [o$[iku
magnetycznym, testowanie programu,
- wprow [ d[TTil lkor(kt i popriwl(k,
- polow[ [t Ttow 11 jprogrimu,
- [Tkonl[TTTillprogrimowl [il] roltg[ TTTil lurlad[TTil iprogrimujallgo.
Uruchomienie - wyszczegdlnienie robot:
- [ITpollTTillli¢ [ldokum[Tt[1jg t[Th(il[TTg [y[timu pod wlgledlm powiglIh
organizacyjno-funkcjonalnych systemu,
~urulhomil il tr[ T Tmilji [ygl[Tt6éw [TTil[ja[yh i d[Tylh do pollT11golly hurladlIn,
- [wilrd (IO T kon T Curuthomil[ TiL [y [flmu,
- wy TTTTTTimom(Ttu ([1TTa) wprow [ d[ [Till[y[t[mu do prlly probl1j.
Testowanie systemu - wyszczegdlnienie robot:
- [Tdlér 1 kol trol [ tr[TTmilji dTylh i [THITil lurlgd [T,
- [Tdlér 1 koltrol Upr[ 1y wilyltkith urfad(Th i [1lmTtow wihod[a[yh w [ki[d systemu,
- [Tdlér 1 koltrolpri 1y [TTtrl1i [1[tmow!]j (urlgdlTTilI[t[Tujallgo),
obr[Tow[ il wylikéw prlly probllj [p. poprlll] wydruk Iub [Ipill [T] [os$liku
magnetycznym,
- dilglol1]i porow! [ Tillwylikow [I[Ttoz[Tilmi fulk[jo[T1 o-uzytkowymi i rganizacyjnymi
zawartymi w dokumentacji technicznej, korekta btedéw programowych,
~wymil TTOMmTtow plrimtry [ TTi0TE0bilCy[h lub [Tpriwlullkod oLy h,
- [twilrd [Tt T ultibilitow [ Til i wl Ty tki(h wym[glTylh plr[m[trow urlad[In,
doprow [d[TTil] [y[timu do pl[iIgo roltuthu [godlil] wymaganiami dokumentacji
techniczne,
- potwilrd TTil Il Tkon[ TTTilJpr Ty probl1j [y tlmu wpillm do odpowild[i[j dokumentacji.
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5. Kontrola jakosci robét.

Celem kontroli robét jest stwierdzenie osiggni¢cia zalozonej jakosci wykonywanych roboét.
Wykonawca rob6t ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Inwestorowi zgodno$ci dostarczonych materiatéw i realizacji robot z Dokumentacjg
Projektowa. Wykonawca powiadamia pisemnie Inwestora o zakohczeniu kazdej roboty
zanikajgcej, ktérg moze kontynuowac dopiero po akceptacji odbioru przez Inwestora.

W trakcie badan i1 kontroli nalezy sprawdza¢ w szczeg6lnosci:

- [godl0$¢ [ldokum![1t[Tjg projlktowa,

- jlkos¢ [TTtolow[ Ty h wyrobow i m[t[ti[1ow,

- jlko$¢ wykolT1Tgo odlilklIrobot, dotyl 144 m.il[1 [Ttltyki, priwidlowos(i wykonania w
stosunku do wymagan norm i aprobat technicznych.

5.1. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robét i jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania badan materiatéw oraz robdt. Wykonawca
dostarczy Inwestorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazng legalizacje¢, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom
norm okreslajacych procedury badan. Inwestor bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek niedociggni¢ciach dotyczacych urzadzen pomiarowych, pracy
personelu lub metod pomiarowych. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

5.2. Eksploatacja i konserwacja.

Niezawodno$¢ dzialania central uwarunkowana jest zachowaniem wtasciwych warunkow
pracy, napi¢cia zasilania, stanem akumulatoréw oraz przeprowadzaniem badah okresowych.
Badania okresowe powinny by¢ przeprowadzane przez Zaktad Serwisowy, ktéremu
uzytkownik zlecit konserwacj¢ instalacji. Zaistniale uszkodzenia powinny by¢ bezzwlocznie
zgtaszane Serwisowi. Przy wymianie bezpiecznikow nalezy zwrdci¢ uwage na ich wartosci
nominalne. Nie wolno w miejsce przepalonego bezpiecznika wstawia¢ zapasowego o wyzszej
wartosci nominalnej, ze wzgledu na mozliwos¢ uszkodzenia urzadzenia. Badania okresowe
central nalezy przeprowadza¢ przynajmniej raz na pot roku. Raz na pét roku nalezy sprawdzic¢
stan potaczenia przewodu ochronnego, uziemiajgcego lub zerujacego, z obudowg centrali oraz
oczysci¢ zaciski baterii akumulatorow. Przynajmniej raz w roku nalezy sprawdzi¢ stan
natadowania baterii akumulatoréw. W tym celu, nalezy wylaczy¢ napigcie sieci na okoto 2h i
po ponownym wilaczeniu sprawdzi¢, czy w czasie nie dtuzszym niz 5h zasilacz sieciowy
dotaduje bateri¢ akumulatoréw. Sprawnie dziatajgca centrala, poddawana regularnie badaniom
okresowym, nie wymaga specjalnych zabiegéw konserwacyjnych. Wskazane jest co pewien
czas odkurzanie powierzchni zewnetrznej centrali. Podczas sprawdzania centrali, na liniach
sygnalowych nalezy wiaczy¢ BLOKADY (dla zapobiezenia przekazywania sygnaléow na
zewnatrz, o ile takie jest przewidziane) i sprawdzi¢ dziatanie optycznej i akustycznej
sygnalizacji pozarowej, a nastgpnie catej pozostatej sygnalizacji centrali. Podczas sprawdzania
obwodéw zewnetrznych nalezy przedsigwzig¢ srodki, aby sygnaly wychodzace nie wyrzadzity
szkdd, szczegélnie w instalacjach samoczynnego gaszenia. OdbiorcOw zewngtrznej



Projekt:  Przebudowa, rozbudowa, termomodernizacja i zmiana sposobu uzytkowania czesci budynku Szkoty Podstawowej Nr 1 w
Lidzbarku Warminskim na oddziat ztobkowy i przedszkolny

INSTALACJE ELEKTRYCZNE | NISKOPRADOWE Branza: ELEKTRYCZNA
Czeéé: SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH TOM |
Faza:  PROJEKT TECHNICZNY Data: 09.2004 Wydanie: 1

sygnalizacji 1 monitoringu nalezy uprzedzi¢ o zamiarze przeprowadzania prob. Jezeli
zauwazono usterki w dziataniu pakietow, to nalezy je wymieni¢ na rezerwowe, a te przekazac
producentowi do naprawy. Akumulatory sg bezobstugowe, samoczynnie kontrolowane przez
centrale i nie wymagaja konserwacji. Nalezy jednak pami¢ta¢, ze producent gwarantuje
poprawng ich prac¢ tylko w ewentualnej wymianie. Konserwatorem powinna by¢ osoba z
wyksztatceniem technicznym. Konserwator powinien dokladnie zapoznaé si¢ z trescig
instrukcji. Zalecane jest przeszkolenie u producenta w zakresie instalacji i eksploatacji urzadzen
przeciwpozarowych. Konserwator powinien zna¢ zasade dziatania centrali, recznych i
automatycznych ostrzegaczy pozarowych oraz innych wspétpracujacych urzadzen. Powinien
zna¢ tez teren obiektu, w ktéorym znajduje si¢ instalacja, przebieg linii dozorowych,
rozmieszczenie czujek 1 recznych ostrzegaczy oraz warunki $Srodowiskowe pracy tych
urzadzen. Konserwator powinien mie¢ tacznos¢ telefoniczng z osobg dyzurujacg przy centrali
tak, aby w czasie awarii méglt w ustalonym czasie zjawi¢ si¢ w chronionym obiekcie.

5.3. Certyfikaty i deklaracje.

Wykonawca moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby 1 materiaty, ktére:

- polildija [Irtyfikit (1) [Tk blIpilllThltwl] wyk Tujaly, z[l [Iplwiiolo [god 0§t [
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998
r. (Dz. U. 99/98),

-polildljadikllrlTje [godl osli lub [Trtyfik[t [godl 0$[i [}

o Polskg Norma

o aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
o znajdujg si¢ w wykazie wyrobow, o ktérym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz.
U.98/99).

-blIwlgledlill[Trtyfik ty [godl0$li wil Iy polildl¢é:

o centralka alarmowa

o czujki alarmowe

o sygnalizatory wewnetrzne

6. Odbior robot.

6.1. Odbior czesciowy.

Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ robét z Dokumentacja Projektowa. Odbior
czesciowy jest to odbior poszczegdlnych faz robét podlegajacych zakryciu. Odbioru robét
dokonuje Inwestor.

6.2. Odbior koncowy.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci. Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ doodbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce z bezzwlocznym powiadomieniem o tym
fakcie Inwestora. Odbiér ostateczny robdot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robot. Odbioru ostatecznego
robdt dokona Inwestor w obecno$ci Wykonawcy. Inwestor odbierajacy roboty dokona ich
oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania rob6t z dokumentacjg projektowa. Odbidr
koncowy powinien by¢ potaczony z przekazaniem urzadzenia do eksploatacjii jednoczesnym



Projekt:  Przebudowa, rozbudowa, termomodernizacja i zmiana sposobu uzytkowania czesci budynku Szkoty Podstawowej Nr 1 w
Lidzbarku Warminskim na oddziat ztobkowy i przedszkolny

INSTALACJE ELEKTRYCZNE | NISKOPRADOWE Branza: ELEKTRYCZNA
Czeéé: SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH TOM |
Faza:  PROJEKT TECHNICZNY Data: 09.2004 Wydanie: 1

przyjeciem do konserwacji. Na dzieh odbioru powinna by¢ sporzadzona umowa na
konserwacje. Urzadzenia zostaja przekazane do eksploatacji, jesli podczas prac odbiorczych
nie zostang stwierdzone zadne usterki i nieprawidtowosci rzutujgce na jego prawidtowg prace.
Systemy przekazane do eksploatacji powinny pozostawa¢ w cigglym ruchu i pod stalym
nadzorem konserwatora.

6.3. Dokumentacja.

Przed przekazaniem systeméw do odbioru Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢
inwestorowi nastgpujace dokumenty i protokoty:

- dokum[Tt[Tje powyko[ Twl[ 13,

~dlklx[1jgodlo0s[1, [Trtyfik[ty [T wbudowl[ I m[tlrilty,

- protokoty pomiltow [11lpriwd[TTilI[kut[TTT08[i olhroly prilliwpor z[Tiowl[],

- protokoty pomiltoéw [T1lpriwd TTilr[ [yt T1jiilol[1ji utozolylh kibli 1 priIwodow.

6.3.1. Protokét szkolenia.

Powinien zawiera¢ wyszczegdlnione z nazwiska i pelnionej funkcji osoby, ktére zostaly
przeszkolone wraz z ich podpisami potwierdzajacymi odbycie szkolenia. W protokole nalezy
wskazac¢ osobe petnigcg funkcj¢ administratora systemu.

6.3.2. Protokét odbioru.

Powinien zawiera¢ potwierdzenie wykonania odbioru prac podpisany przez upowaznionych
przedstawicieli Zamawiajacego oraz Wykonawcy, a takze wyszczegdlnienie dostarczonej
dokumentacji.

7. Przepisy zwigzane.

Prace elektroinstalacyjne 1 urzadzenia winny by¢ wykonane zgodnie z normami i
obowigzujacym prawem

7.1. Akty prawne, normy.

- Utlw10d A7 lipl111994r. Priwo budowl[ TTI(DIIU. (12006 r. Nr 89, pol!414)
-Ultlbwd 024 Hirplil1991 1. o olhrolilprl I Tiwpoztow(j (DU, [12009 r. Nr 178, poz.
1380 ze zm.).

- Rolporlad TTilIMililtr[][priw Wiwletrlly'h i Admililtr(1ji (007 (ITrwl112010r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkoéw, innych obiektow budowlanych i terenéw
(Dz.U. Nr 109, poz. 719).

- RolporlagdTTilIMililtr[ I T fr( Ttruktury [1di0112 kwilt[i[12002 r. w [priiil lwarunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki 1 ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, poz. 690).
- Rolporlagdl TTilIMililtr[ 1 priw Wiwletr[Iylh 1 Admililtr[1ji [1d[i016 [TTrw[112003r. w
sprawie uzgadniania projektu budowlanego pod wzgl¢dem ochrony przeciwpozarowej (Dz.U.
Nr 121, poz. 1137).

-Rolporlad [ TTil Mililtrl I priw Wiwletr[Tyhi Admililtr[[ji [dH020 [TTrw12007r. (Dz.
U. Nr 143, poz. 1002) w sprawie wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa
publicznego lub ochronie zdrowia i zZycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia
tych wyrobéw do uzytkowania. Polskie Normy:

- PN-EN 54-1:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czgs¢ 1: Wprowadzenie (oryg.) PN-EN
54-2:2002 PN-EN 54-2: 2002/A1:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czgs¢ 2: Centrale
sygnalizacji pozarowej.

- PN-EN 54-3:2003 PN-EN 54-3: 2003/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes$¢ 3:
Pozarowe urzadzenia alarmowe. Sygnalizatory akustyczne.
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- PN-EN 54-4:2001 PN-EN 54-4: 2001/A1:2004 PN-EN 54-4: 2001/A2:2007 Systemy
sygnalizacji pozarowej. Czg$¢ 4: Zasilacze.

- PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes$¢ 5: Czujki ciepta. Czujki punktowe.
PN-EN 54-7:2004 PN-EN 54-7: 2004/A2:2009 Systemy sygnalizacji pozarowej. CzeS¢ 7:
Czujki dymu. Czujki punktowe dzialajace z wykorzystaniem $wiatta rozproszonego, swiatta
przechodzacego lub jonizacji.

- PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czgs¢ 10: Czujki ptomienia. Czujki
punktowe.

- PN-EN 54-11:2004 PN-EN 54-11: 2004/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 11:
Reczne ostrzegacze pozarowe.

- PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czgs¢ 12: Czujki dymu. Czujki liniowe
dziatajace z wykorzystaniem wigzki §wiatta przechodzacego.

- PN-EN 54-17:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cz¢s¢ 17: 1zolatory zwar¢.

- PN-EN 54-18:2007 PN-EN 54-18:2007/AC:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 18:
Urzadzenia wejscia/wyjscia.

- PN-EN 54-20:2010 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czgs¢ 20: Czujki dymu zasysajace. PN-
EN 54-21:2009 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czgs¢ 21: Urzadzenia transmisji alarmow
pozarowych i sygnatéw uszkodzeniowych.

- PN-EN 54-23:2010 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 23: Pozarowe urzadzenia
alarmowe. Sygnalizatory optyczne (oryg.)

- PN-EN 54-25:2011 PN-EN 54-25:2011/AC:2012 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 25:
Podzespoty wykorzystujace tacza radiowe.

- PN-HD 60364-1:2010 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Cze$¢:1 Wymagania
podstawowe, ustalanie ogélnych charakterystyk, definicje.

- PN-HD 60364-4-41:2009 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czgs$¢ 4-41: Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed porazeniem elektrycznym

- PN-HD 60364-4-42:2011 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czg$¢ 4-42: Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego

- PN-HD 60364-4-43:2012 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czg$¢ 4-43: Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed prgdem przet¢zeniowym.

- PN-HD 60364-4-444:2012 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czg$¢ 4-444: Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed zakt6ceniami napi¢ciowymi i zaburzeniami
elektromagnetycznymi.

- PN-HD 60364-5-51:2011 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Cz¢$¢ 5-51:
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego - Postanowienia ogdlne.

- PN-HD 60364-5-52:2011 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Cze$¢ 5-52: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego — Oprzewodowanie.

21

- PN-HD 60364-5-534:2012 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czg¢$¢ 5-53:

Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego - Odtaczanie izolacyjne, taczenie i

sterowanie - Sekcja 534: Urzadzenia do ochrony przed przepigciami.

- PN-HD 60364-5-54:2011 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czg$¢ 5-54:

Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego - Uktady uziemiajace i przewody

ochronne.

- PN-IEC 60364-3:2000 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ustalanie
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ogOlnych charakterystyk.

- PN-IEC 60364-4-45:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed obnizeniem napigcia.

- PN-IEC 60364-4-473:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Stosowanie srodkéw ochrony

zapewniajacych bezpieczenstwo -- Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym.

- PN-IEC 60364-4-482:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Dobér srodkéw ochrony w zaleznos$ci od
wplywow zewnetrznych - Ochrona przeciwpozarowa.

- PN-IEC 60364-5-523:2001 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér

1 montaz wyposazenia elektrycznego - Obcigzalnos¢ pradowa dtugotrwata

przewodow. PN-IEC 60364-5-52:2002 - Instalacje elektryczne w obiektach

budowlanych - Dob6r i montaz wyposazenia elektrycznego — Oprzewodowanie.

- PN-HD 60364-5-56:2010 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego — Instalacje bezpieczenstwa.

- PN-IEC 60364-5-537:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dob6r

1 montaz wyposazenia elektrycznego - Aparatura rozdzielcza i sterownicza -

Urzadzenia do odtaczania izolacyjnego i faczenia.

- PN-IEC 60364-5-53:2000 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego - Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

- PN-IEC 60364-7-707:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -

Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji - Wymagania dotyczace

uziemien instalacji urzadzen przetwarzania danych.

8. Uwagi koncowe.

Niezaleznie od stopnia doktadnosci i precyzji dokumentéw otrzymanych od Inwestora,
definiujacych usluge do wykonania, Wykonawca zobowigzany jest do uzyskania dobrego
rezultatu koncowego zapewniajacego utrzymanie zatozonych parametréw technicznych
instalacji. Specyfikacje 1 opisy uwzgledniajg oczekiwany standard dla materialéw i instalacji,
niezbedny do wiasciwego funkcjonowania projektowanej instalacji. Wykonawca moze
zaproponowac alternatywne rozwigzania pod warunkiem uzyskania pisemnego zatwierdzenia
zmian do realizacji. Rysunki i cze$¢ opisowa sg dokumentami wzajemnie si¢ uzupelniajacymi.
Wykonawca jest zobligowany do przegladu zawartosci dokumentacji projektowej i dokonania
jej sprawdzenia pod katem przydatnosci do uzyskania rezultatu koncowego. Wykonawca bierze
petna odpowiedzialnos¢ za wykonane prace sitami wlasnymi jak rowniez podzlecone innym
wykonawcom oraz za przeprowadzone modyfikacje nieuzgodnione ze zlecajacym i
projektantem. Rozbieznosci w wykonawstwie w stosunku do projektu moga by¢ wprowadzone
tylko po uzgodnieniu z Inwestorem i uwzglednione w dokumentacji powykonawczej.



