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PRZEDSIEBIORSTWO PROJEKTOWO-USLUGOWE PROFIL s.c.

Grzegorz Nowakowski, Piotr Przepasniak

Zamawiajacy:

Miejski Zarzad Ulic i Mostow w Katowicach, ul. J. Kantoréwny 2a

Tytut opracowania:

Projekt dla zadania z BO - remont miejsc postojowych pomiedzy budynkami

ul. Gdanska 20 i 22 oraz remont cze$ci chodnika przy budynku Zadole 44

2. ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS ROBOT

Treséysuks: - ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS PROWADZENIA ROBOT - Etap 2

Imie Nazwisko Nr uprawnien Podpis Data Branza
Projeklowal: | mar inz. P. PRZEPASNIAK SLK/1326/POODI06 02/2025 | DROGOWA
Opracowat: 1 mar inz. G. NOWAKOWSKI Skala Nr rysunku
1:500 22




