KOMENDA WOJEWODZKA Warszawa, dnia 28.03.2025 r.
PANSTWOWEJ STRAZY POZARNEJ
w Warszawie

WL.2371.2.15.2024
Uczestnicy Postepowania

Dotyezy: postepowania prowadzonego w_trybie przetargu nieograniczonego
pn. ..Dostawa 10 sztuk robotéw do gaszenia pozaréw wielkopowierzchniowyveh,
skladowisk odpaddw itp.”. Nr sprawy: WL.2371.2.2024.

Uprzejmie informujemy, Zze do Zamawiajacego wplynglo zapytanie dotyczace
wyjasnienia tresci specyfikacji warunkéw zamowienia w postepowaniu prowadzonym
na podstawie przepisow ustawy z dnia 11 wrzesnia 2019 r. Prawo zaméwiefi publicznych
w trybie przetargu nieograniczonego.

Na podstawie art. 135 ust. 2 ustawy Prawo zaméwien publicznych Zamawiajacy
udziela wyjasnien jak nizej.

Pytanie nr 1:
»Czy Zamawiajacy dopuszcza zabudowe przyczepy z obustronnego laminatu poliestrowo

szklanego z wypelnieniem z pianki XPS o lgcznej grubosci 24 mm. Informujemy, ze
zabudowa kompozytowa jest duzo cigzsza i coraz wigcej przyczep o podobnym
przeznaczeniu jest produkowanych na potrzeby shuzb w wykonaniu zabudowy z obustronnego
laminatu”.

Odpowiedz na pytanie:
Zamawiajacy informuje, ze podtrzymuje zapisy SWZ.

Pytanie nr 2:
»Czy Zamawiajgcy dopuszeza zmiang koloru zabudowy poprzez oklejenie folig polimerowa
a nie lakierowanie?”.

Odpowiedz na pytanie:
Zamawiajacy informuje, ze podtrzymuje zapisy SWZ.

Pytanie nr 3:
»W zwigzku z niezgodnoscig z homologacja europejska siatek na lampach, czy Zamawiajacy
zmieni wymagania OPZ w tym zakresie i dopusci rezygnacje z takich siatek?”.

Odpowiedz na pvtanie:
Zamawiajacy informuje, ze podtrzymuje zapisy SWZ.

Pytanie nr 4:

»Czy Zamawiajacy dopuszcza zastosowanie trapu wjazdowego dla robota? Informujemy,
ze w naszym wykonaniu tylna $ciana przyczepy jest wykonana z paneli aluminiowych
i umozliwia swobodny wjazd robota”.



OdpowiedZ na pytanie:
Zamawiajacy informuje, ze podtrzymuje zapisy SWZ.

Pytanie nr 5:
»CZy Zamawiajacy dopuszcza zastosowanie na przyczepie weiagarki elektrycznej, ktora
wymaga zastosowania akumulatora?”.

Odpowiedz na pytanie:
Zamawiajacy informuje, ze podtrzymuje zapisy SWZ.

Pytanie nr 6:
»Czy Zamawiajagcy dopusci zastosowanie wymiany akumulatorow bez systemu

hot swapping? Biorac ponizsze pod rozwage informujemy, ze nawet jesli funkcja wymiany
baterii na gorgco jest technicznie dostgpna, wymiana baterii litowo-jonowych (lub innych
typow) podczas aktywnego dzialania wprowadza niedopuszczalne ryzyko dla bezpieczefistwa,
niezawodnosci oraz  architektury zainstalowanych podzespoléw i komponentow
elektronicznych. Z powzigtych informacji rynkowych w tym zakresie wynika, ze biorac pod
uwage wykorzystanie sprzetu w dzialaniach ratowniczo gasniczych oraz taktyke stosowanych
zalozefi a w tym minimalizowanie czasu ponownego wprowadzenia robota do dzialah
to mimo wszystko najbardziej pragmatycznym i bezpiecznym podejsciem jest wylaczenie
zasilania robota przed jakakolwick wymiang baterii.

1. Dodatkowa ztozono$¢ i ryzyko elektroniczne:

- Wymiana baterii podczas pracy wymaga dodatkowej elektroniki do zarzgdzania:

- Stanem baterii (fadowanie/roztadowanie, stan zdrowia, rownowazenie)

- Ptynne przelgczanie zasilania

- Komponenty te zwigkszaja zlozonos$¢ systemu i wprowadzajg pojedyncze punkty awarii
(SPOF) do krytycznego podsystemu: zarzadzania energia.

2. Ograniczenia mechaniczne i srodowiskowe:

- Aby chroni¢ uzytkownikow i systemy wewngtrzne podczas dostgpu do baterii w trudnych
warunkach pozarowych (ciepto, dym, woda, kurz), konieczne sg adaptacje mechaniczne.

- Otwarcie portéw dostgpu podczas pracy zwigksza ryzyko przedostania si¢ wody,
zanieczyszczenia pylem i wewngtrznej stagnacji, zagrazajac integralnosci systemu.

3. Zagrozenia elektryczne i pozarowe:

- Wymiana pod napigciem naraza system na:

- huki elektryczne,

- Ryzyko porazenia pragdem,

- Zréwnowazenie akumulatora i wylaczniki bezpieczenstwa,

- Przegrzanie spowodowane niewtasciwag obstugg lub awarig systemu,

- Ryzyko to znacznie wzrasta w nieprzewidywalnych i niebezpiecznych srodowiskach.

4. Wprowadzenie pojedynczych punktéw awarii (SPOF)

- Wdrozenie funkcji hot-swap dodaje elektroniczne i mechaniczne SPOF w architekturze
energetyczne;j.

- W robotach strazackich niezawodno$¢ i wytrzymato$¢ musza mie¢ absolutny priorytet.

5. Niewielka oszczgdnosé czasu nie uzasadnia ryzyka

- Rzeczywista réznica w czasie wymiany baterii pomiedzy:

A) Systemem z funkcjg hot-swap, ktéry nie speinia wymogéw bezpieczefistwa zwigzanych
zwylgczaniem zasilania

B) Konwencjonalnym systemem z kontrolowang procedura wylgczania zasilania

C) Systemem hot-swap, ktoéry spelnia wymogi bezpieczefistwa dotyczace wylaczania
zasilania

- ... wynosi tylko 10 do 20 sekund.

- Dlatego tez hot-swap nie oferuje zadnej znaczacej przewagi operacyjnej, jesli przestrzegane




sg odpowiednie protokoty bezpieczefistwa.

Reasumujac, w operacjach gaszenia pozaréw wysokiego ryzyka wymiana baterii musi zawsze
odbywa¢ si¢ przy wylaczonym zasilaniu robota. Funkcje hot-swap wprowadzaja znaczace
obawy dotyczace bezpieczenstwa i niezawodnosci, ztozonosci mechanicznej i krytycznych
SPOF - dla zysku czasowego, ktory jest znikomy, gdy przestrzegane s3 wymogi
bezpieczefistwa. Najbezpieczniejsza, najprostsza i najbardziej niezawodng Sciezkg jest proces
wymiany baterii przy wylaczonym zasilaniu. Funkcja Hot-Swap w tym kontekécie stwarza
niedopuszczalne ryzyko dla bezpieczenstwa operatora (wymieniajacego baterie) jak rowniez
robota a takze niezawodnosci”.

Odpowiedz na pytanie:
Zamawigjgcy informuje, ze zgodnie z odpowiedzia udzielong pismem
nr WL.2371.2.12.2024 z dnia 17 marca 2025 roku (pytanie nr 1) podtrzymuje zapisy SWZ.

Pytanie nr 7:
»Rolki jezdne: Czy Zamawiajagcy moze wskazaé konkretne rozwigzanie?”.

Odpowiedz na pytanie:
Zamawiajacy informuje, ze zaoferowana rolka jezdna ma spelnia¢ minimalne
wymagania wskazane w opisie przedmiotu zaméwienia.




