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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru o$wietlenia drogowego.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

2. MATERIALY

Wykonawea przed przystapieniem do wykonania robét powinien przedstawié do aprobaty inzyniera program
zapewnienia jakosci (PZJ).

2.1. Elementy gotowe
2.1.2. Fundamenty prefabrykowane

Pod stupy wirowane typu E zastosowa¢ belki ustojowe i plyty stopowe wedtug ustalei dokumentacji
projektowe;j.

2.1.2. Przewody oSwietleniowe izolowane

Przy budowie nowych linii napowietrznych o$wietlenia ulicznego nalezy stosowaé przewody
uzgodnione z Operatorem Sieci Dystrybucyjnej (PGE Dystrybucja S.A.) oraz zgodne z dokumentacijg
projektowa. Uzyte przewody izolowane do budowy oswietlenia ulicznego typu AsXSn 2 x 25mm?-1kV
odpowiadaja wymogom normy PN-76/E-090301.

2.1.3. Zrodta $wiatla i oprawy

Zastosowac oprawy LED przewidziane w dokumentacji projektowej. Elementy oprawy, takie jak uktad
optyczny i korpus, powinny byé wykonane z materiatow nierdzewnych.

Oprawy przechowywaé w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej niz -5°C i wilgotno$ci wzglednej
powietrza nie przekraczajgcej 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-86/0-79100 [19].

2.1.4. Wysiegniki

Wysiggniki zastosowa¢ zgodnie z dokumentacja projektowa. Wysiegniki powinny zabezpieczy¢
antykorozyjnie powtokami przez ocynkowanie obustronne na gorgco.

2.1.5. Szafa o$wietleniowa na stacji transformatorowe;.
Projektowana rozbudowa o$wietlenia ulicznego przylaczona bedzie do istniejacej sieci napowietrznej
n/N. Pomiar i sterowanie z istniejacej szafki osw. na stacji trafo

3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania oswietlenia drogowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia drogowego winien wykazaé¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nast¢pujacych maszyn i sprzetu gwarantujacych wlasciwg jakosé robot:
- zurawia samochodowego,
- samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,
- koparko-spycharka na podwoziu ciagnika kotowego o poj. tyzki 0,15m’.
-  spawarki transformatorowej do 500 A,
—  zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m*/h,

4. TRANSPORT
4.1. Transport materialow i elementow oSwietleniowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia winien wykazaé¢ sie mozliwos$cig korzystania z
nastgpujacych srodkow transportu:
- samochodu skrzyniowego,
- przyczepy dluzycowej,
- samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,
- samochodu dostawczego,



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykopy pod fundamenty stupow

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopéw, Wykonawca ma obowiazek sprawdzenia zgodnosci
rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkéw gruntowych.
Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy rozplantowaé¢ w poblizu.

5.2, Montaz slupow

Stupy nalezy ustawia¢ dzwigiem w lokalizacji jak w dokumentacji projektowej. Odchytka osi stupa od
pionu, po jego ustawieniu, nie moze by¢ wigksza niz 0,001 wysokosci stupa.

5.3. Montaz wysiegnikow

Wysiggniki nalezy montowac na stupach stojacych przy pomocy dZzwigu i samochodu z balkonem.
Zaleca si¢ ustawianie pionu wysiggnika przy obcigzeniu go oprawa lub cigzarem réwnym
cigzarowi oprawy. Polaczenia wysiggnika ze stupem nalezy zabezpieczyé przed korozja wazeling techniczna.
Wysiegniki powinny by¢ ustawione pod katem 90 stopni z dokladnoscia + 2 stopnie do osi jezdni lub
stycznej do osi w przypadku, gdy jezdnia jest w tuku.
Nalezy dazy¢, aby czesci ukosne wysiegnikow znajdowaly si¢ w jednej plaszczyznie réwnoleglej do
powierzchni oswietlanej jezdni.

5.4. Montaz opraw

Montaz  opraw na  wysiggnikach  nalezy  wykonywaé przy pomocy  samochodu
z balkonem. Kazda oprawg przed zamontowaniem nalezy podiaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie
(sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy).Oprawy nalezy montowa¢ po uprzednim wciagnigciu przewoddw
zasilajacych do stupow i wysiggnikow. Nalezy stosowaé przewody kabelkowe YDYzo 3 x 2,5mm? o izolacji
wzmocnionej z Zytami miedzianymi o przekroju zyly nie mniejszym niz 1 mm? Ilo$¢ przewodow zalezna jest
od ilosci opraw. Od tabliczki bezpiecznikowej do kazdej oprawy nalezy prowadzi¢ oddzielng parg przewodow.
Oprawy nalezy mocowac na wysiggnikach w sposéb wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do
nich przewodow zasilajacych i ustawieniu ich w potozenie pracy.

Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaty, aby nie zmienialy swego potozenia pod wplywem
warunkow atmosferycznych i parcia wiatru dla II i III strefy wiatrowe;j.

5.5. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

Zastosowano system dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej dla instalacji oswietleniowej — szybkie
wylaczenie poprzez przepalenie wkiadki bezpiecznikowej (zerowanie ochronne)

Jest to uzaleznione od istniejgcego systemu zastosowanego w konkretnej sieci zasilajacej szafe
oswietleniows, oraz od warunkow technicznych przyfaczenia wydanych przez zaklad energetyczny. Aby
zastosowana ochrona przeciwporazeniowa byla skuteczna musi by¢ spelniony warunek: Lw > I

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wykopy pod stupy i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie scian wykopu wykona¢ zgodne z dokumentacja projektows.
Po zasypaniu ustojow stupéw nalezy sprawdzi¢ wskaznik zaggszczenia gruntu wg p. 5.2 oraz sprawdzi¢ sposdb
usunigcia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.2. Fundamenty

Parametry dotyczace fundamentow muszg spelniaé wymagania zawarte w dokumentacji projektowej
oraz wymaganiami PN-80/B-03322 [1] i PN-88/B-30000 [6].

6.3. Szafa oswietleniowa
Istniejaca na zerdzi stacji transformatorowe;j.
6.4. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uziomow tasmowych nalezy wykonaé pomiar glgbokosci ulozenia bednarki oraz
sprawdzi¢ stan potaczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdzi¢ wskaznik zaggszczenia i rozplantowanie
gruntu.

Pomiary glebokosci ulozenia bednarki nalezy wykonywa¢ co 10 m, przy czym bednarka nie powinna
by¢ zakopana ptycej niz 60 cm.

Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykonaé¢ pomiary ich rezystancji. Otrzymane
wyniki nie moga by¢ gorsze od wartosci podanych w dokumentacji projektowe;.



Po wykonaniu instalacji o$wietleniowej nalezy pomierzyé (przy zerowaniu) impedancje petli
zwarciowych dla stwierdzenia skutecznosci zerowania. Wszystkie wyniki pomiaréw nalezy zamiescié
w protokole pomiarowym ochrony przeciwporazeniowe;.

6.5. Pomiar natezenia oSwietlenia

Pomiary nalezy wykonywa¢ po uplywie co najmniej 0,5 godz. od wiaczenia lamp. Lampy przed
pomiarem powinny by¢ wyswiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary nalezy wykonywaé przy suchej i
czystej nawierzchni, wolnej od pojazdéw, pieszych i jakichkolwiek obiektow obcych, mogacych znieksztalcié
przebieg pomiaru. Pomiaréw nie nalezy przeprowadzaé podczas nocy ksiezycowych oraz w zhych warunkach
atmosferycznych (mgta, $niezyca, unoszacy si¢ kurz itp.). Do pomiaréw nalezy uzywaé przyrzadoéw
pomiarowych o zakresach zapewniajacych przy kazdym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% catej skali
na danym zakresie. Pomiary natgzenia oswietlania nalezy wykonywaé za pomocg luksomierza wyposazonego
w urzadzenie do korekcji katowej, a element $wiatloczuly powinien posiada¢ urzadzenie umozliwiajace
dokladne poziomowanie podczas pomiaru. Pomiary nalezy przeprowadzaé dla punktéw jezdni, zgodnie z PN-
76/E-02032 [10].

6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materialy nie spetniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach OST zostana przez
InZyniera odrzucone.

Wszystkie elementy robdt, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien OST zostang rozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg dla linii napowietrznej o$w. jest metr, a dla stupéw o$wietleniowych jest sztuka.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Roboty uzna¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbioér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykopy pod stupy,
- wykonanie ustojow,
- wykonanie uzioméw tasmowych.

8.3. Dokumenty do odbioru kencowego robét

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany réwniez przygotowac,
— geodezyjng dokumentacje powykonawcza,
~ protokoty z dokonanych pomiaréw skutecznosci zerowania zastosowanej ochrony przeciwporazeniowe;.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m linii napowietrznej lub 1 szt. stupa oswietleniowego lub szaf oswietleniowych obejmuje
odpowiednio:
- wyznaczenie robdt w terenie,
—  dostarczenie materiatow,
- wykopy pod stupy,
- wykonanie ustojow,
- zasypanie ustojow, zaggszczenie gruntu oraz rozplantowanie lub odwiezienie nadmiaru gruntu,
- montaz stupéw, wysiegnikoéw, opraw i instalacji przeciwporazeniowej,
- podiaczenie zasilania,
- sprawdzenie dzialania oswietlenia z pomiarem nat¢Zenia oSwietlenia,
- sporzadzenie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej,
- konserwacja urzadzen do chwili przekazania o$wietlenia Zamawiajacemu.
Zal. Nr |



Wykaz aktualnych norm zwigzanych z opracowaniem STOiWR:

PN-EN 13201 — Oéwietlenie drog.

PN-EN 13201-2:2007 ,,O$wietlenie drog. Cze$é 2: Wymagania oswietleniowe”,

PN-EN 13201-3:2007 ,,O$wietlenie drég. Cze$é 3: Obliczenia o$wietleniowe”,

PN-EN 13201-4:2007 ,,O$wietlenie drég. Cze¢s$¢ 4: Metody pomiaréw parametréw oswietlenia”.

PN-IEC 60364-4-482 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa, dob6r srodkéw ochrony w zaleznosci od wplywoéw zewngtrznych,
PN-EN 61140 — Podstawowe zasady ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

PN-E-SEP-E-004 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.



