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nawierzchnia tymczasowa

\ W razie koniecznosci
\ zapewni¢ kierowanie ruchem
\ przez osoby uprawnione

PRZEDSIEBIORSTWO PROJEKTOWO-USLUGOWE PROFIL s.c.
Grzegorz Nowakowski, Piotr Przepasniak

Zamawiajacy:

Miejski Zarzad Ulic i Mostow w Katowicach, ul. J. Kantoréwny 2a

Tytut opracowania:

Projekt przebudowy ulicy Gérnika w Katowicach - Aktualizacja

3. ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS ROBOT

Trestsinks: - ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS PROWADZENIA ROBOT - Etap 9
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