LEGENDA:
-6 8'21 c-2 oznakowanie pi istniej ieni
] pionowe istniejace do pozostawienia
: ist./ @ Jist./ Jist.)
e ~ -
5 g S g -
Ik g % 1€ o e A-12b
L2 L l < /ROB./ JROB./
§ : B | — P oznakowanie pionowe
| <— o | < ?é A A=14" na czas prowadzenia robot
== ©8—1 & “ m N -~ /ROB./
) /IST. Y e 8o o
\ S L - O ]
R o [T b o @y
% A= ‘ z} | || [ o /Ros./ | qg 93 L2
' e . . oSN oS N
;o - o \ &4 1 | 1 s 7 N @ 0-6 B-2 €=2 oznakowanie pionowe istniejace do usuniecia
‘tsz/@ m B 'Il i /\' q ‘ 200 | ‘l 5, ,< /iot/ Jist/ Jist./
9-a L I === | )
) _ 2/ /T —— , | | N ‘ o
b - | : | ) |
/ / N A 1& ) 4 _ _ o -
J1sy / / // // = , } | “ ‘| : II || [ ‘ h \ 6 “ @;gti c-2 oznakowanie pionowe do przestawienia
I o 5 | I o | [ ‘ ‘ | 1910 ] N fist./
/ */ / : I % Y ‘ ‘}) ' | I A7 | \ ‘ 0 | .
I \ > J Iy & [P ] A v
// / \Y — N I ' — . - N2 . X\/ °
/ 999 N e ———— Ty e e SN A = e e y— VA === /- M': “r/;ﬁ“‘b ) 1k ¢
/ 5 < =1 —oO e o0 @ / /- I / 904 I O / / ) 250 xi‘ =2 g
- / ag | |— o ’ B S— i —— A S ——————— A Y A S — AfTorRa  COTTTK
: - Va4 7
/ // 0 X 300 / \, Z ‘ N 15 X — [)\ @ G oznakowanie pionowe projektowane
/ (o / N D
9 A L - ’ T = o —
) 5 N — . / 0
/ ! /// 7 STOP T T — oznakowanie poziome projektowane
J: - “ 1"\6
| e
| | ] . .
4 HEE = zrealizowana geometria uktadu drogowego
- - L] @ @ 118V (s
alvet? $7 30 L
F% D p N @ < > /°1SI/ | psowowpniaiy ebnisqo - s3] nawierzchnia tymczasowa
h h l skt
wE 3% 3% ot wp ones | G
Q 0. ,77 3 § S g - " \
e \
' | \‘1" ‘\
MooueZSIW
- _ wappefAm ez | . . 7 = Q _ \
D " noouoSaILy ™ TN zachowat ciag pies? W razie koniecznosci F-e \
gy /wn/@ at oag pesay e ) fres./ \
&35 — -8 0 SzeroRosel min. 7.27m zapewni¢ kierowanie ruchem \ PRZEDSIEBIORSTWO PROJEKTOWO-USLUGOWE PROFIL s.c.
e, g7 . \ - -
< przez osoby uprawnione . Grzegorz Nowakowski, Piotr Przepasniak
(oD weeoNz? & Z iajacy: « a1 . ’ ' ,
koo L [ e TOMARY Miejski Zarzad Ulic i Mostow w Katowicach, ul. J. Kantoréwny 2a
o Tytut ia: . . o : . .
| YUOPIEENENE: projiekt przebudowy ulicy Gornika w Katowicach - Aktualizacja
() Kzakiop 3N-L ‘\‘/J‘ ,
sy @ 3. ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS ROBOT
\‘ 18 Treseysunks: - ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS PROWADZENIA ROBOT - Etap 5
\ Imie Nazwisko Nr uprawnien Podpis Data Branza
| Projektowat: | mar inz. P. PRZEPASNIAK SLK/1326/POODI06 03/2025 | DROGOWA
- Opracowat: | mar inz. G. NOWAKOWSKI Skala Nr rysunku
1:500 35




