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W razie koniecznosci
zapewni¢ kierowanie ruchem
przez osoby uprawnione
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oznakowanie pionowe istniejgce do pozostawienia

A—12b
/ROB./

oznakowanie pionowe

A=14" na czas prowadzenia robot
/ROB./

oznakowanie pionowe istniejgce do usuniecia

nawierzchnia tymczasowa

oznakowanie pionowe do przestawienia

oznakowanie pionowe projektowane

oznakowanie poziome projektowane

zrealizowana geometria uktadu drogowego
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