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ST-00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
Nazwa nadana zamowieniu przez Zamawiajacego
PRZEBUDOWA SALI GIMNASTYCZNEJ W WOLIBORZU, 57-431 Woliborz 59a, Gmina Nowa
Ruda (dz. nr 625/1, 625/2,616/1, obreb Woliborz)

a.l. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST sg wspdlne wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru wszystkich
robot, objetych przedmiotem zamdwienia

a.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt, stanowi obowigzujacy dokument przetargowy
i kontraktowy wchodzacy w sklad Specyfikacji Istotnych Warunkow Zamowienia jako zalacznik
zawierajacy zbior wymagan w zakresie sposobu wykonania rob6t budowlanych i instalacyjnych
( objetych przedmiotem zamdwienia), obejmujacy w szczegolnosci wymagania materiatow, wymagania
dotyczace sposobu wykonania i oceny prawidlowosci wykonania poszczegdlnych robot oraz
okreslajacy zakres prac, ktore powinny by¢ ujete w cenach poszczegdlnych pozycji przedmiaru.
STWIOR jako element SIWZ staje si¢ zalacznikiem do umowy na wykonawstwo.

a.3. Zakres robot objetych ST

grupa rob6ot — 45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych
klasa robot — 45450000-6 Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostale
kategoria robot —45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne

grupa robot — 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach

klasa robot —45320000-6 Roboty izolacyjne

kategoria robot —45321000-3 Izolacja cieplna

kategoria robot 45324000-4 Roboty w zakresie oktadziny tynkowej

grupa robot — 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
klasa robot — 45330000-9 Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne
kategoria robot — 45331100-7 Instalowanie centralnego ogrzewania

grupa robot — 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
klasa robot —45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych; roboty ziemne
kategoria robot —45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

Grupa robot: 454 — Wykonczeniowe roboty budowlane,
Klasa robét : 4542 — Zaktadanie stolarki budowlane;j
Kategoria robot : 45421 Instalowanie drzwi i okien i podobnych elementow

Grupa robot: 454 — Wykonczeniowe roboty budowlane,
Klasa roboét : 4544 — Roboty malarskie i szklarskie,
Kategoria robot: 45442 — Malowanie budowli 1 zaktadanie oktadzin ochronnych

b)stownik uzupetniajgcy 1A27-7 Remont

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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a.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
i prawem budowlanym. Wykonawca bedzie przestrzegal praw autorskich i patentowych. Jest
zobowigzany do odpowiedzialno$ci za spelnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do
uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod.

Okreslenia podstawowe wystepujace w niniejszej Specyfikacji Technicznej przyjeto zgodnie

z okresleniami ujetymi w ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dziennik Ustaw z 2006 roku
Nr

156, pozycja 1118 z p6zniejszymi zmianami).

Roboty budowlane.
Roboty budowlane to budowa, a takze prace polegajace na montazu, remoncie lub rozbidrce
obiektu budowlanego.

Remont.

Remont to wykonywanie w istniejagcym obiekcie budowlanym robdt budowlanych polegajacych na
odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej konserwacji, przy czym dopuszcza si¢
stosowanie wyroboéw budowlanych innych niz uzyto w stanie pierwotnym,

Urzadzenia budowlane zwigzane z obiektem budowlanym.

Urzadzenia techniczne zapewniajace mozliwos$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego

przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym oczyszczania lub gromadzenia Sciekow,
przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $Smietniki.

Aprobata techniczna.
Aprobata techniczna to pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnos$¢ do
stosowania w budownictwie.

Wyréb budowlany.

Wyréb budowlany to wyrdb w rozumieniu przepiséw o ocenie zgodnosci, wytworzony w celu
wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obiekcie
budowlanym.

SST - Szczegodlowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna - Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna Wykonania
i Odbioru Robot Budowlanych

ST 00 - Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych — Cze$¢ Ogodlna
ST - Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

Specyfikacja Techniczna = Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

a.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prac i ich zgodno$¢ z dokumentacjg kontraktowg
i techniczng, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajacego realizacja umowy.

a.6. Teren budowy
Powiat Ktodzki
Gmina Nowa Ruda
Miejscowo$¢:57-431 Woliborz 59 — dz.nr 625/1, 625/2, 616/1
identyfikator : 020811 2.0016.625/1, 020811 2.0016.625/2,
020811_2.0016.616/1
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a.7. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy protokolarnie przekazuje Wykonawcy teren budowy w czasie i na warunkach okreslonych
w og6lnych warunkach umowy.
Wykonawca we wskazanym przez Zamawiajacego miejscu zorganizuje zaplecze budowy i1 wykona
poditaczenie do medidow, z ktdrych bedzie korzystat na czas umowy. Wykonawca za zuzyte media
bedzie placil zgodnie z ustaleniami z Zamawiajgcym.

a.8. Ochrona i utrzymanie budowy
Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym: ogrodzenia, porgcze, o§wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki
niezbedne do ochrony robot, wygody spolecznosci i innych.

a.9. Dokumentacja projektowa
Przekazana dokumentacja projektowa winna zawierac opis, cz¢$¢ graficzng, obliczenia i dokumenty,
zgodnie z wykazem podanym w umowie.
Zgodnie z umowa, w ramach prac przygotowawczych, przed przystagpieniem do wykonania
zasadniczych robot, Wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przekazania Inspektorowi Nadzoru
do akceptacji nastgpujacych dokumentow:
* harmonogram robot i finansowania, uwzglgdniajacy uwarunkowania wynikajace z dokumentacji
projektowej 1 ustalen zawartych w umowie,
» plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

a.10.Zgodnos¢ robdt z dokumentacjg projektowa i ST
Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru stanowia zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by w jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich wazno$ci
wymieniona w umowie. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledéow lub opuszczen w Dokumentach
Przetargowych, a o ich wykryciu winien natychmiast zawiadomi¢ Inwestora, ktoéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci, podane na
rysunku wielkosci liczbowe wymiaréw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materialy majag by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.
W przypadku, gdy dostarczone materialy lub wykonane roboty nie beda zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub ST i maja wptyw na niezadawalajaca, jako$¢ elementow budowli, to takie materiaty
zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

a.11.0chrona wlasnosci i urzadzen
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone¢ istniejacych instalacji naziemnych i podziemnych
urzadzen znajdujacych sie w obrebie placu budowy, takich jak rurociagi, kable, etc. Wykonawca
zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajgcego i wlasciciela o kazdym przypadkowym uszkodzeniu tych
urzadzen lub instalacji 1 bedzie wspolpracowat przy naprawie udzielajac wszelkiej mozliwej pomocy,
ktora moze by¢ potrzebna dla jej przeprowadzenia. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
ww. szkody spowodowane przez Jego dziatania.

a.12.0chrona $rodowiska w trakcie realizacji robot
W trakcie realizacji robot Wykonawca jest zobowigzany znac¢ i stosowac si¢ do przepisow zawartych
we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony $§rodowiska.

a.13.Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia specjalistyczne oraz odpowiednie wyposazenie
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i odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego ma placu budowy. Wykonawca
bedzie stosowat sie¢ do wszystkich przepisow prawnych obowiagzujacych w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego. Materialy ‘tatwopalne beda przechowywane zgodnie z  przepisami
przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od budynkéw i sktadowisk, w miejscach niedostepnych
dla os6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstale w wyniku pozaru,
a wynikajace z dzialan Wykonawcy.

Uzycie materiatéw, ktére wptywaja na trwate zmiany $rodowiska, materiatdw emitujacych szkodliwe
promieniowanie sg zabronione. Zamawiajacy nie dopuszcza zastosowania materiatdow pochodzgcych
z odzysku lub recyklingu.

a.14.Program zapewniania jakos$ci
Wykonaweca jest w pelni odpowiedzialny, za jako$¢ robot i stosowanych materiatow.

a.15.Zarzadzajacy realizacja umowy
Dla prawidtowe] realizacji i zgodnie z przepisami prawa budowlanego, Zamawiajacy pisemnie
wyznacza Inspektora Nadzoru dziatajacego w jego imieniu, w zakresie przekazanych mu uprawnien
i obowiazkéw. Wydawane przez niego polecenia majg moc polecen Zamawiajacego.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskiwania materiatow

Wszystkie wbudowane materialy instalowane w trakcie wykonywania robot muszg by¢ zgodne
z wymaganiami okreslonymi w ST. Na zadanie Zamawiajacego przynajmniej na tydzien przed uzyciem
materialu przewidywanego do wykonania robot statych Wykonawca przedtozy szczegétowa informacije
o zrédle produkcji, zakupu lub pozyskania takich materiatow, atestach, itp. Akceptacja Zamawiajacego
udzielona dla jakiej$ partii materialdéw z danego zrodta nie bedzie oznaczaé, ze wszystkie materialy
pochodzace z tego zrodta sa akceptowane automatycznie. Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczenia atestow lub wykonania prob materiatow otrzymanych z zatwierdzonego zrodia dla kazdej
dostawy, zeby udowodni¢, ze nadal spetniaja one wymagania odpowiedniej szczegotowej Specyfikacji
Technicznej. Wykonawca begdzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na plac budowy
materiatlow lokalnych. Za ich ilos¢ i jako$¢ odpowiada Wykonawca.

2.2.Kontrola materiatow i urzadzen

Zamawiajacy uprawniony jest do kontroli dostarczonych materialow i urzadzen dla sprawdzenia
zgodnosci z wymaganiami szczegotowych specyfikacji technicznych. Zamawiajacy upowazniony jest
rowniez do pobierania i badania probek materialu zeby sprawdzi¢ jego wiasnosci. Wyniki tych préb
stanowi¢ moga podstawe do aprobaty, jakosci danej partii materialdéw. Zamawiajacy uprawniony jest
rowniez do przeprowadzenia inspekcji w wytworniach materiatow 1 urzadzen. W czasie
przeprowadzania badania materialow i urzadzen przez Zamawiajacego Wykonawca ma obowigzek
udostepni¢ w dowolnym czasie dostep do materialow i udzieli¢ wszelkich, niezbednych informacji.

2.3. Atesty materiatow i urzadzen

W przypadku materialow, dla ktorych w szczegdtowych specyfikacjach technicznych wymagane sg
atesty, kazda partia dostarczona na budowe musi posiada¢ atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej
cechy. Przed wykonaniem przez Wykonawce badan jako$ci materialow, Zamawiajacy dopusci do
uzycia wylacznie materialy posiadajace atest producenta, z ktorego wynika pela zgodnosé
z warunkami podanymi w Dokumentacji Projektowej lub w ST. Produkty przemystowe musza posiadaé¢
atesty wydane przez producenta poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan.
Kopie wynikow tych badan musza by¢ dostarczone Zamawiajacemu. Materialy posiadajace atesty,
a urzadzenia — wazna legalizacj¢ moga by¢ badane przez Zamawiajacego w dowolnym czasie.
W przypadku, gdy zostanie stwierdzona niezgodnos¢ wtasciwosci przewidzianych do uzycia materialow
iurzadzen z wymaganiami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub w ST nie zostang one przyjgte
do wbudowania.
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2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom budowy
Materiaty uznane przez Zamawiajgcego za nie zgodne z wymaganiami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej lub w ST muszg by¢ niezwlocznie usunigte przez Wykonawce z placu budowy. Kazdy
rodzaj robot wykonywanych z uzyciem materiatdw, ktore nie zostaty sprawdzone lub zaakceptowane
przez Zamawiajacego, bedzie wykonany na wlasne ryzyko Wykonawcy. Zakres robdt, w ktérych uzyte
zostang te materiaty bedzie nieprzyjety przez Zamawiajacego.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materialow i urzadzen

Wykonaweca jest zobowigzany zapewni¢ takie sktadowanie materiatow, aby nie podlegaty zniszczeniu
i uszkodzeniu. Musi utrzymywac ich jako$¢ i wlasnosci w takim stanie, jaki jest wymagany w chwili
wbudowania lub montazu. Muszg one w kazdej chwili by¢ dostepne dla przeprowadzenia inspekcji
przez Zamawiajacego, az do chwili, kiedy zostana uzyte. Tymczasowe tereny przeznaczone do
sktadowania materialow i urzadzen beda zlokalizowane w obrebie placu budowy w miejscach
uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza placem budowy, w miejscach zapewnionych przez
Wykonawce. Zapewni on, ze tymczasowo skladowane na budowie materialy i urzadzenia begda
zabezpieczone przed uszkodzeniem.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robdt i srodowisko. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci
wskazaniom zawartym w Dokumentacji Projektowej lub w ST, zaakceptowanym przez Zamawiajacego.
Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu powinna  gwarantowa¢  prowadzenie robot  zgodnie
z terminami umownymi. Sprz¢t bedacy wlasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t musi
by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami,
Wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacja umowy kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania. Jezeli specyfikacje techniczne przewiduja mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywaniu robdt, Wykonawca przedstawi wybrany sprzet do
akceptacji przez Zamawiajgcego. Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania
warunkow umowy zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i niedopuszczone do uzycia.

4. TRANSPORT
Warunki dostawy materiatow oraz organizacja rob6t musi uwzgledni¢ istniejaca lokalizacje miejsca
prowadzonych prac oraz ogdélnodostepne ciagi komunikacyjne. Wykonawca jest zobowigzany usuwaé
na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie uszkodzenia i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przed rozpoczeciem robot Wykonawca opracuje:
* plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan BIOZ),
» projekt organizacji robdt i harmonogram ich realizacji,
» projekt technologii i organizacji montazu (dla obiektow prefabrykowanych Iub elementow
konstrukcyjnych o duzych gabarytach lub masie).
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST,
projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru inwestorskiego.

5.2.Decyzje i polecenie Inspektora Nadzoru inwestorskiego
Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w umowie, Dokumentacji Projektowej, ST, PN, innych normach
i instrukcjach. Inspektor Nadzoru jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wszystkich
materiatdéw dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych. Polecenia Inspektora Nadzoru bgda
wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce,
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pod grozba zatrzymania robot. Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymania terminu poniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA, JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli, jako$ci robot
Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jako$ci materiatdéw. Wykonawca dostarczy
zarzadzajacemu realizacja umowy $wiadectwa stwierdzajace, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostalty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

7. OBMIARY ROBOT
Prowadzenie obmiar6w robot jest niezbgdne tylko dla uméw obmiarowych. Dla uméw ryczattowych
obmiar sprawdza si¢ jedynie w przypadkach robot dodatkowych, ktérych nie mozna bylo przewidzie¢
w chwili zawarcia umowy.

7.1.Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t ma za zadanie okres$la¢ faktyczny zakres wykonanych robdt wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie
z wymaganiami zawartymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych, a ich ilo§¢ podaje si¢
w jednostkach przedmiarowych. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca przy udziale Zamawiajacego.
Dhugosci i odleglosci pomiedzy okre§lonymi punktami skrajnymi beda mierzone poziomo (W rzucie)
wzdhuz linii osiowej. Objetoéci beda wyliczane w m®, jako dtugoéé pomnozona przez $redni przekroj.
Ilo$ci, ktore majg by¢ wyliczone wagowo, beda wyrazone w tonach lub kilogramach.

7.2.Urzadzenia i sprzgt pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i1 sprze¢t pomiarowy, stosowany w czacie dokonywania obmiaru robot
i dostarczone przez Wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez Zamawiajacego. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca musi posiada¢ wazne $§wiadectwa legalizacji.
Musza one by¢ utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaj odbioréw

Roboty inwestycyjne, podlegaja nastepujacym odbiorom robot, dokonywanym przez Inspektora

Nadzoru inwestorskiego:

e odbiorowi robdt zanikajacych,

¢ odbiorowi czgsciowemu elementéw robot tj. Wykonawca zglosi do odbioru na przyktad element,
czg$¢ robot do ustalenia pomiedzy stronami umowy,

e odbiorowi koncowemu,

e odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbioru robdt dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowos$¢ danej czeSci robot zglasza Wykonawca bezposrednio Inspektorowi
Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 2 dni od daty
zgloszenia.

8.3. Odbior czesciowy
Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru robot dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowos$¢ danej czeSci robot zglasza Wykonawca bezposrednio Inspektorowi
Nadzoru. Odbioér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 2 dni od daty
zgloszenia. Przeprowadzenie odbiorow czeSciowych nie jest obligatoryjne.
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8.4. Odbior koncowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
zgloszona przez Wykonawcg na pismie do Zamawiajacego. Osiggnigcie gotowosci do odbioru musi
potwierdzi¢ Inspektor Nadzoru. Zamawiajacy powiadomi pisemnie Wykonawce o dacie rozpoczecia
odbioru i sktadzie powotanej komisji odbiorowej. Rozpoczgcie prac komisji nastapi nie pozniej niz
przed uptywem terminu okre§lonego w umowie. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardw, oceny wizualne;j
oraz zgodno$ci wykonania robdt z PB, PN i ST.

8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wad wyniklych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
odbioru koncowego.

8.6. Dokumenty odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego roboét jest protokodt odbioru sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Inwestora.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé operat kolaudacyjny zawierajacy:
» obmiar robdt, (jezeli zaistniata koniecznos¢ jego sporzadzenia),
» atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow,
* inne dokumenty wymagane przez Inwestora.
W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin tego
odbioru. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetiajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgltoszone pismem przez Wykonawce do odbioru
w terminie ustalonym przez komisje.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych w kosztorysie powykonawczym podstawa platnosci jest
warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w ST
i w Dokumentacji Kosztorysowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty pozycji kosztorysowej beda obejmowac:
» koszty organizacji i przygotowania placu budowy,
* robocizng bezposrednig wraz z kosztami,
» warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi kosztami
ubytkdw i transportu na plac budowy,
*  warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,
»  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
» podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Podstawg do wystawienia faktury VAT za wykonanie robot bedzie potwierdzony przez Inspektora
Nadzoru protokot wykonania i odbioru robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wszystkie roboty nalezy wykona¢ zgodnie z obwigzujacymi w Polsce normami i normatywami.
W wyjatkowych przypadkach mozna dopusci¢ stosowanie innych norm i przepiséw, lecz musza one
by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru (przed rozpoczgciem prac). Wszystkie najwazniejsze
przepisy i normy dotyczace danego asortymentu robot i zastosowanych materiatldw sg wyszczegolnione
w ST. Wykonawca jest zobowigzany znaé wszystkie przepisy prawne wydane zaréwno przez wiadze
panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane
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z prowadzonymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wytycznych

w trakcie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:

» ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2020 r., poz. 1333 tekst jednolity),

* rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2019 r., poz. 1065, tekst jednolity),

*  ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamowien publicznych, (Dz. U. z 2019 r. poz. 2019, tekst
jednolity),

*  rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. W sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i terenow (Dz. U. 2019 poz.
67.),

*  rozporzadzenie ministra infrastruktury z 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 19 marca 2003 Nr 47 poz. 401).

Wykonawca bedzie przestrzegal praw autorskich i patentowych. Bedzie w pelni odpowiedzialny za
spetnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych opatentowanych urzadzen lub
metod. Bedzie informowat zarzadzajacego realizacja umowy o swoich dziataniach w tym zakresie,
przedstawiajac kopie atestow zarzadzajacego realizacja umowy.

ST-01 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbiérkowych zwiazanych z realizacja zadania inwestycyjnego pn. : PRZEBUDOWA SALI
GIMNASTYCZNEJ W WOLIBORZU.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST — 1) jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie wszystkich robot rozbiorkowych przewidzianych do wykonania w niniejszym kontrakcie.
Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wymagania szczegdtowe dla robot rozbiorkowych ujetych
w pkt.1.3.

1.3. Przedmiot i zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajacych i majacych na
celu wykonanie rozbiorek wystepujacych w obiekcie. W zakres tych robot wchodza:

a) roboty obejmujace:

e Demontaz wszelkich elementow 1 urzadzen zamontowanych w remontowanej sali
gimnastycznej takich jak: drabinki, kosze do koszykoéwki, bramki, ostony na grzejniki,
wilaczniki, dzwonka, kotary wraz z urzadzeniami do ich przesuwania, tabliczki informacyjne,
liny, systemy do naciagania siatki itp.

e Demontaz istniejacych elementéw armatury w toaletach,

e  Wykucie z muru oécieznic drewnianych,

e Rozebranie podtog i posadzek drewnianych — posadzek z deszczutek, podtogi Slepej, legarow,
folii paroizolacyjnej,

e Zerwanie posadzek z tworzyw sztucznych,

Zerwanie posadzek cementowych.

e Zerwanie istniejgcych ptyt z sufitu,

b) roboty przygotowawcze:
e ogrodzenie tymczasowe placu budowy,
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o itp.

Wyszczegodlnienie czynnos$ci:

e przygotowanie stanowiska roboczego,

e wewnetrzny transport poziomy i pionowy na potrzebne odlegtosci w poziomie i na potrzebna
wysoko$¢ narzedzi, lin zabezpieczajacych i wszelkiego drobnego sprzetu pomocniczego,

e segregowanie, sortowanie i ukladanie materialow i urzadzen uzyskanych z rozbiorki elementow
budynku,

e obslugiwanie sprzetu nieposiadajgcego etatowej obstugi,

e utrzymywanie w stanie przejezdnym drog dojazdowych dla pojazdow samochodowych w celu
wywiezienia ze strefy przyobiektowej gruzu i materiatlow uzyskanych z rozbiorki, rusztowan,
stemplowan itp.,

e utrzymanie w porzadku stanowiska roboczego,

e wykonanie czynnos$ci zwigzanych z likwidacja stanowiska roboczego,

e wykonanie niezbednych zabezpieczen bhp na stanowisku roboczym oraz wokot bezposrednie;j
strefy przyobiektowej,

e oprzatnigcie placu (strefy) budowy (rozbidrki).

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST
00 "Wymagania og6lne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodno$¢ z dokumentacja projektowsa,
ST 1 poleceniami zarzadzajacego realizacja umowy. Wykonawca prac rozbiérkowych przed
przystapieniem do ich realizacji przedstawi zarzadzajacemu realizacja umowy i uzgodni z nim
harmonogram prac rozbiorkowych oraz przedstawi umowe w zakresie odbioru materiatow
rozbiorkowych z odbiorcg, na czas trwania umowy. Wykonawca sam znajdzie miejsce wywozu
materialow rozbiorkowych, nienadajacych si¢ do wykorzystania.

2. MATERIALY

Materiaty pochodzace z rozbiorki stanowigce surowce wtorne lub wskazane przez Zamawiajacego jako
przydatne pozostaja wlasnoscia Zamawiajacego i nalezy przekazac je protokolarnie przedstawicielowi
Zamawiajacego. Materialy te nalezy skltadowaé w miejscu wskazanym przez przedstawiciela
Zamawiajgcego..

3. SPRZET.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne”
Zastosowany sprzet budowlany uzyty do robdt rozbidrkowych powinien by¢ zgodny
z technologia zatozong w Dokumentacji Projektowej oraz odpowiada¢ pod wzgledem typow
1 iloSci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
InZyniera. Zgodnie z technologia zalozong do wykonania robo6t rozbidrkowych i wycinek
proponuje si¢ uzy¢ nastgpujacego sprzetu:

e miloty reczne typu lekkiego,
sprezarka przenosna Srubowa,
rusztowania i pomosty robocze typu lekkiego,
drobny sprzet mechaniczny do wykonywania robdt sposobem recznym,
pity mechaniczne,
odkurzacz przemystowy,
sprzgt do cigcia metali mechaniczny 1 gazowy, butle tlenowe, palniki do cigcia
tlenem, lance tlenowe, urzadzenia do cigcia strumieniem plazmy,
e samochod i do wywozu odpadow,
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e kontener do gromadzenia odpadow na placu budowy

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,,Wymagania ogélne”.

Zastosowane $rodki transportowe do robot rozbidorkowych powinny by¢ zgodne z technologia zatozong
w Dokumentacji Projektowej oraz odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo§ci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inzyniera. Odpady nalezy przewozié
zabezpieczone, aby nie spowodowaé w trakcie transportu zanieczyszczenia Srodowiska. Transport
odpadéw niebezpiecznych winien odbywacé si¢ specjalistycznymi srodkami transportu lub w szczelnie
zamknietych kontenerach.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne warunki wykonania robot
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt rozbidrkowych nalezy: teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami
BHP.

5.3. Roboty rozbiorkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz. U. Nr
47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych. —
Roboty rozbiérkowe wykonywac recznie. — Teren oczy$ci¢ z resztek materiatow.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne”

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi sg m2.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne”

Odbior robdt rozbiorkowych wykonywany jest wg zasad przewidzianych dla odbioru robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne wymagania
Ogodlne zasady i wymagania dotyczace ptatnosci za wykonane roboty podano w ST-00 ,,Wymagania
Ogblne"
9.2. Opis sposobu rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych
Zgodnie z Dokumentacja nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w p. 1.3. niniejszej ST. Ptatnos¢
nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakoSci robot, na podstawie wynikow pomiaréow. Cena
jednostkowa wykonania robdt oprocz prac zasadniczych obejmuje nastgpujace wszelkie prace
tymczasowe:
* prace pomiarowe i pomocnicze,
* oczyszczenie demontowanych elementow,
* przecinanie elementéw metalowych wraz z obstuga sprze¢tu do przecinania,
* transport wewngtrzny materiatow z rozbiorki i usuniecie ich na zewnatrz obiektow,
* niezbedne rozdrabnianie (cigcie elementéw stalowych na odcinki o dtugosci od 2 do 6 m),
* segregowanie, sortowanie i uktadanie materiatow z rozbiorki, * montaz i demontaz rusztowan, drabin,
» zabezpieczenie innych elementdéw przed zniszczeniem (w miejscach zagrozenia),
* utrzymywanie w stanie przejezdnym drog dojazdowych, oraz prace towarzyszace:
* zatadunek i transport materiatow z rozbidrki i gruzu na miejsce sktadowania (wybranym przez
Wykonawce), wytadunek w miejscu sktadowania,
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* oplaty za skltadowanie gruzu na wysypisku, koszt ewentualnych okresowych badan odpadow przed
ich przyjeciem na wysypisko,

* zabezpieczenie odcigtych koncowek istniejacych instalacji przed zanieczyszczeniem,

* uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dziennik Ustaw Nr 47 poz. 401).

2. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 15 czerwca 1999 r. w sprawie
przewozu drogowego materialow niebezpiecznych ( Dz.U Nr 57, poz. 608 ze zmianami).

3. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30 pazdziernika 2002r w sprawie minimalnych wymagan
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy w zakresie uzytkowania maszyn przez pracownikdéw
podczas pracy (Dz.U. nr 2002 nr 191 poz.1596) z p6zniejszymi zmianami Rozporzadzenie Ministra
Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 30 wrze$nia 2003r zmieniajace rozporzadzenie w
sprawie minimalnych wymagan dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy w zakresie uzytkowania
przez pracownikdw maszyn podczas pracy (Dz.U. nr.178 poz.1745 z dnia 16.10.2003r).

4. Obwieszczenia Ministra Gospodarki Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 sierpnia 2003r w sprawie
ogloszenia jednolitego tekstu Rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w sprawie ogolnych
przepisow bezpieczenstwa 1 higieny pracy (Dz.U.nr 169, poz.1650 z dnia 29.09.2003 r.)

5. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 21 pazdziernika 1998 r. w sprawie szczegotowych zasad
usuwania, wykorzystywania i unieszkodliwiania odpadow niebezpiecznych z pdzniejszymi zmianami;
6. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 02 listopada 2000 r. w sprawie okreslenia odpadow, ktore
powinny by¢ wykorzystane w celach przemystowych, oraz warunkow, jakie musza by¢ spetnione

przy ich wykorzystaniu;

7. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 29 stycznia 2002 r. w sprawie rodzajoéw odpadow innych
niz niebezpieczne oraz rodzajow instalacji i urzadzen, w ktorych dopuszcza si¢ ich termiczne
przetwarzanie (Dz.U. nr 18 poz.176);

8. Rozporzadzenie Ministrow Pracy 1 Opieki Spotecznej oraz Zdrowia z dnia 1 kwietnia 1953r w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy pracownikow zatrudnionych przy rgcznym dzwiganiu i przenoszeniu
cigzarow.

9. Rozporzadzenie Ministrow Pracy i1 Opieki Spotecznej oraz Zdrowia z dnia 20 marca 1954r w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy obstudze zurawi — wyciag

10. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dn. 27 wrzesnia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw. Dz.
U. nr 112 poz.1206;

11. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dn.11 grudnia 2001 r. w sprawie rodzajow odpadow lub ich
ilosci, dla ktorych nie ma obowigzku prowadzenia ewidencji odpadow, oraz kategorii matych i srednich
przedsigbiorstw, ktore moga prowadzi¢ ewidencje uproszczong (Dz.U. nr 152 poz. 1735);

12. Obwieszczenie Ministra Srodowiska z dn. 15 pazdziernika 2002 r. w sprawie wysokosci optat za
korzystanie ze §rodowiska na rok 2003 (Mon. Pol. Nr 49 poz. 715);

13. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska, Zasobow Naturalnych i Lesnictwa z dnia 13 lutego 1998r. w
sprawie oznaczania opakowan (Dz.U. nr 25 poz.138);

14. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dn. 21 kwietnia 2006 r. w sprawie listy rodzajow odpadow,
ktore posiadacz odpadéw moze przekazywaé osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym
niebedacym przedsigbiorcami, oraz dopuszczalnych metod ich odzysku (Dz.U. z 2006 r., nr 75, poz.
527);

15. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dn. 11 grudnia 2001 r. w sprawie wzoréw dokumentow
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadéw (Dz.U. nr 152 poz. 1736).

16. Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dn.18 grudnia 2002 r. w sprawie warunkéw sanitarnych oraz
zasad przestrzegania higieny przy produkcji i obrocie srodkami spozywczymi, uzywkami i substancjami
dodatkowymi dozwolonymi (Dz.U. nr 234 poz.1976);

17. Obowiazujace na terenie Rzeczpospolitej Polskiej szczegdlne przepisy BHP i1 ochrony $rodowiska
(w tym ustawa o odpadach i wynikajgce z niej przepisy szczegdtowe).

18. Ustawa z dn. 27 kwietnia 2001 r. o odpadach. Dz.U. nr 62 poz. 628 z pdzniejszymi zmianami;

19. Ustawa z dn. 27 lipca 2001 r. Dz. U. nr 100 poz.1085 Ustawa 0 wprowadzeniu ustawy — Prawo
ochrony $rodowiska, ustawy o odpadach oraz zmianie niektorych ustaw;
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20. Ustawa z dn. 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $srodowiska. Dz.U. nr 62 poz. 627 z pdzniejszymi
Zmianami;

21. Ustawa z dn. 19 grudnia 2002 r. o zmianie ustawy o odpadach oraz niektorych innych ustaw. Dz.U.
nr 7 poz.

78 z dn. 23 stycznia 2003 r.;

22. Ustawa z dnia 13 wrze$nia 1996 r. o utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach (Dz.U. nr 132 poz.
622) z pdzniejszymi zmianami.

ST-02 ROBOTY MALARSKIE

1. Wstep

1.1.  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot malarskich zwiagzanych z realizacja zadania.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji malowania w ww. budynku.

1.3.  Przedmiot i zakres robot objetych ST

Zakres robdt obejmuje:

malowanie tynkéw wewnetrznych farba lateksowa z przetarciem tynkow,

malowanie tynkéw wewnetrznych farba emulsyjng z przygotowaniem powierzchni,
malowanie tynkéw wewnetrznych gladkich lakierem lamperyjnym

malowanie emalig ftalowa powierzchni petnych metalowych z przygotowaniem powierzchni

1.4.  Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢
wykonania robot oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa.

2. MATERIALY
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00
»Wymagania ogdlne”.

2.1. Farby i $rodki gruntujace uzyte do malowania powinny odpowiada¢ normom.
Niedopuszczalne jest stosowanie farb ciektych, w ktérych widac:
o skoagulowane spoiwo,
nieroztarte pigmenty,
grudki wypelniaczy (z wyjatkiem niektorych farb strukturalnych),
kozuch,
$lady plesni,
trwaly, niedajgcy si¢ wymieszac osad,
nadmierne, utrzymujace si¢ spienienie,
obce wtracenia,
zapach gnilny.

2.2. Rozcienczalniki
W zaleznosci od rodzaju farb nalezy stosowac:
e wodg - do farb emulsyjnych,
e terpentyng i benzyne — do farb i emalii olejnych,
e inne rozcienczalniki przygotowane fabrycznie dla poszczegélnych rodzajow farb powinny
odpowiada¢ normom panstwowym lub mie¢ cechy techniczne
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2.3. Farby budowlane gotowe.

o farba lateksowa

o farba emulsyjna
Farby niezaleznie od ich rodzaju powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych lub §wiadectw
dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

Farba lateksowa do wnetrz o podwyzszonej odpornosci na szorowanie przeznaczona jest do
dekoracyjnego malowania §cian i sufitbw wewnatrz budynkow. Pozostawia matowy efekt wykonczenia.
Zastosowanie wysokogatunkowej dyspersji umozliwia prawidtowe oddychanie $cian.

Gltowne cechy:
e super krycie
dtugotrwaty efekt kolorowych Scian
lateksowa
odporna na szorowanie
Wyglad powloki matowa
Lepko$¢ Brookfield RVT, 20£2°C, [mPas] 6500 + 9000
Odporno$¢ na szorowanie Klasa 3 wg PN-EN 13300
Gestose, 20+0,5°C, [g/cm3] najwyzej 1,600
Zawarto$¢ czesSci statych, [%wag] co najmniej 50,0

3. SPRZET
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ”Wymagania Ogolne”.
Do wykonywania rob6t malarskich nalezy stosowac:
e szczotki o sztywnym wlosiu lub druciane do czyszczenia podioza,
e szpachle i pace metalowe lub z tworzyw sztucznych,
e pedzle i walki,
e mieszadla napedzane wiertarkg elektryczng oraz pojemniki do przygotowania kompozycji
sktadnikow farb,
agregaty malarskie ze sprezarkami,
e drabiny i rusztowania

4. TRANSPORT
Stosowac¢ si¢ do wymagan zawartych w ST ”Wymagania Ogolne”.

4.1. Transport i sktadowanie materialow

Transport materialdw do robdt malarskich w opakowaniach nie wymaga specjalnych urzadzen
i $rodkow transportu. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone materialy w sposob
wykluczajacy uszkodzenie opakowan. W przypadku duzych ilosci materiatow zalecane jest
przewozenie ich na paletach i uzycie do zatadunku oraz roztadunku urzadzen mechanicznych. Materiaty
do robot malarskich nalezy sktadowa¢ na budowie w pomieszczeniach zamknigtych, zabezpieczonych
przed opadami i minusowymi temperaturami. Farby powinny by¢ pakowane zgodnie z PN-O-79601-
2:1996 w bebny lekkie lub wiaderka stozkowe wg PNEN-ISO 90-2:2002 i przechowywane
w temperaturze min. +5°C

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogélne”. Wszystkie prace malarskie
prowadzi¢ zgodnie z instrukcjami wykonywania robdt producentow stosowanych farb.

5.1. Przetarcie tynkow

Przetarcie tynkow oznacza:

e Zeskrobanie farby lub zdarcie tapet, zmycie powierzchni tynkow woda;
e Zaprawienie rys i drobnych uszkodzen tynku;
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e Natozenie warstwy gladzi i zatarcie packa.

5.2. Przygotowanie powierzchni
Przygotowanie powierzchni oznacza:

e Zeskrobanie farby lub zdarcie tapet, zmycie powierzchni tynkéw woda;

e Zaprawienie rys i drobnych uszkodzen tynku;

e  Wygladzenie powierzchni tynku;

5.3. Warunki przystapienia do robdt malarskich
Do wykonywania robot malarskich mozna przystapi¢ po catkowitym zakonczeniu poprzedzajacych
robot budowlanych oraz po przygotowaniu i kontroli podtozy pod malowanie i kontroli materiatow.
Wewnatrz budynku pierwsze malowanie $cian i sufitow mozna wykonywac po:

e calkowitym ukonczeniu robdt instalacyjnych, tj. wodociagowych, kanalizacyjnych,
centralnego ogrzewania, z wyjatkiem zalozenia urzadzen sanitarnych ceramicznych i
metalowych lub z tworzyw sztucznych (bialy montaz) oraz armatury o$wietleniowej
(gniazdka, wytaczniki itp.),

e wykonaniu podlozy pod wyktadziny podtogowe,

e catkowitym dopasowaniu i wyregulowaniu stolarki,

Drugie malowanie mozna wykonywac po:
e wykonaniu tzw. bialego montazu,
e ulozeniu posadzek (z wyjatkiem wyktadzin z tworzyw sztucznych) z przybiciem listew
przysciennych i cokotow.

5.4. Przygotowanie podtoza pod farby
Przed przystapieniem do malowania nalezy wykona¢ gladz gipsowa. Nastepnie nalezy powierzchnie
zagruntowac.
Wilgotno$¢ powierzchni tynkowych przewidzianych pod malowanie powinna by¢ nie wigksza niz:
o dlafarb olejnych, olejno-zywicznych i syntetycznych — 3%,
o dlafarb emulsyjnych — 4%.
Tynki przeznaczone do malowania powinny spetnia¢ nastepujace wymagania techniczne:

o wszelkie ewentualne uszkodzenia tynkéw powinny by¢ naprawione przed przystapieniem do
malowania przez wypelnienie zaprawa uszkodzonych miejsc i zatarcie rowno z powierzchnia
tynku,

e przygotowana pod malowanie powierzchnia tynku powinna by¢ oczyszczona od
zanieczyszczen mechanicznych (kurz, sadze, thuszcze itp.) i chemicznych (wykwity z podtoza,
rdza od zbrojenia podtynkowego itp.) oraz osypujacych sie ziaren piasku, a w przypadku
tynkow uprzednio malowanych takze oczyszczona z tuszczacej lub pylacej si¢ starej powloki
malarskiej.

Powierzchnia konstrukcji stalowych powinna by¢ przed malowaniem oczyszczona ze zgorzeliny, masy
formierskiej i rdzy (do czystej l$nigcej powierzchni). Elementy metalowe powinny byé rowniez
oczyszczone z pozostatosci zaprawy, kurzu i plam thuszczu, w takim samym stopniu jak powierzchnia
stalowa.

5.5. Warunki prowadzenia rob6ot malarskich
Warunki ogdlne prowadzenia robot malarskich Roboty malarskie powinny by¢ prowadzone:
e w temperaturze nie nizszej niz +5°C, z dodatkowym zastrzezeniem, ze w ciggu doby nie nastapi
spadek temperatury ponizej 0°C,
e w temperaturze nie wyzszej niz 25°C, z dodatkowym zastrzezeniem, by temperatura podtoza
nie przewyzszyta 20°C (np. w miejscach bardzo nastonecznionych).
Przy wykonywaniu prac malarskich w pomieszczeniach zamknigtych nalezy zapewni¢ odpowiednig
wentylacje. Elementy, ktore w czasie robot malarskich mogg ulec uszkodzeniu lub zanieczyszczeniu,
nalezy zabezpieczy¢ i ostoni¢ przez zabrudzeniem farbami. Prace malarskie nalezy prowadzi¢ zgodnie
z instrukcjg producenta farb.
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Powtoki z farb powinny by¢ niezmywalne, przy stosowaniu srodkéw myjacych i dezynfekujacych.
Powtloki powinny dawaé aksamitno-matowy wyglad powierzchni. Barwa powlok powinna by¢
jednolita, bez smug i plam. Powierzchnia powtok bez uszkodzen, smug, plam i $ladéw pedzla. Przy
malowaniu wielowarstwowym nalezy na poszczegolne warstwy stosowac farby w réznych odcieniach.
Podloze nalezy zagruntowa¢ zgodnie z instrukcjg producenta farby. Gruntowaé podtoze nanoszac farbg
pedzlem, pozostate warstwy nanosi¢ watkiem.

Pomieszczenie po wymalowaniu nalezy wietrzy¢ 1-2 dni.

Powtloki z farb emulsyjnych i lateksowych powinny by¢ niezmywalne, przy stosowaniu srodkow
myjacych i dezynfekcyjnych. Powloki powinny dawaé aksamitno-metalowy wyglad powierzchni.
Barwa powlok powinna by¢ jednolita, bez smug i plam. Powierzchnia powlok bez uszkodzen, smug,
plam, §ladéw pedzla.

Powtoki z farb olejnych powinny mie¢ barwe jednolita zgodng ze wzorcem, bez smug, zaciekdw,
uszkodzen, zmarszczen, pecherzy, plam i zmiany odcienia. Powloki powinny mie¢ jednolity potysk.
Przy malowaniu wielowarstwowym nalezy na poszczegdlne warstwy stosowac¢ farby w roznych
odcieniach.

5.6. Wykonanie rob6ot malarskich farbg lateksowa
a) Przygotowanie podtoza :
1.Pozostatosci po farbach klejowych doktadnie usun, a podtoze zmyj woda.
2. Usun wszystkie stabo zwigzane i tuszczace sig stare powtoki farb do odstonigcia wlasciwego podtoza.
3. Powierzchnia przeznaczona do malowania powinna by¢ czysta, sucha, odpylona, bez spekan.
4. Swieze tynki i podtoza silnie chtonace wode(gtadzie gipsowe, plyty gipsowo-kartonowe, podtoza
nigdy niemalowane) zagruntuj ;
5. Do wyrownania chtonnosci i odcienia podtoza stosuj farbe podktadowa
6. Powierzchni pomalowane farbami emulsyjnymi odthu$¢ poprzez umycie wodg z dodatkiem $rodkow
myjacych.
b) Malowanie:
1. przed uzyciem wyrob dokladnie wymieszaj.
2. llo§¢ warstw — 2
3. W razie potrzeby rozciencz wodg w ilos¢ max. 5% obj.
4. Druga warstwe naktadaj po wyschnigciu pierwszej.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogo6lne wymagania
Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét malarskich
Przed przystapieniem do robot malarskich nalezy przeprowadzi¢ badanie podtozy oraz materiatow,
ktore bedg wykorzystywane do wykonywania robot.

6.3. Badania w czasie robot
Badania w czasie robot polegaja na sprawdzaniu zgodno$ci wykonywanych robdt malarskich
z dokumentacjg projektowa, ST i instrukcjami producentow farb. Badania te w szczegoIno$ci powinny
dotyczy¢ sprawdzenia technologii wykonywanych robot w zakresie gruntowania podtozy i naktadania
powlok malarskich.

6.4. Badania w czasie odbioru robot
Badania w czasie odbioru robot przeprowadza si¢ celem oceny czy spelnione zostaly wszystkie
wymagania dotyczace wykonanych robot malarskich, w szczegdlnosci w zakresie:

e zgodnosci z dokumentacja projektowa, ST i wprowadzonymi zmianami, ktére naniesiono

w dokumentacji powykonawczej,

e jakosci zastosowanych materiatow i wyrobow,

e prawidlowosci przygotowania podtozy,

e jakosci powlok malarskich.
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Przy badaniach w czasie odbioru robdt pomocne moga by¢ wyniki badan dokonanych przed
przystapieniem do robot i w trakcie ich wykonywania. Badania powlok przy ich odbiorze nalezy
przeprowadza¢ nie wczesniej niz po 14 dniach od zakonczenia ich wykonywania.

Badania techniczne nalezy przeprowadzaé w temperaturze powietrza co najmniej +5°C i przy
wilgotnosci wzglednej powietrza nieprzekraczajacej 65%.

Ocena jakosci powtok malarskich obejmuje:

e sprawdzenie wygladu zewnetrznego,
sprawdzenie zgodno$ci barwy i potysku,
sprawdzenie odporno$ci na wycieranie,
sprawdzenie przyczepnosci powloki,
sprawdzenie odpornosci na zmywanie.

7. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST 0 ,,Wymagania ogélne”

Przy robotach zwigzanych z wykonywaniem powtok malarskich elementem ulegajagcym zakryciu sa
podtoza. Odbidr podtozy musi by¢ dokonany przed rozpoczeciem robdt malarskich. Odbior koncowy
stanowi ostateczng oceng rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich zakresu (ilosci), jakosci
i zgodnos$ci z dokumentacja projektowa.

8. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
Rozliczenie robdt zgodnie z umowa zawartg z Wykonawca.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

o PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-EN ISO 2409:1999 Farby i lakiery. Metoda siatki nacig¢.

e PN-EN 13300:2002 Farby i lakiery. Wodne wyroby lakierowe i systemy powlokowe na
wewnetrzne §ciany i sufity. Klasyfikacja.

e PN-C-81914:2002 Farby dyspersyjne stosowane wewnatrz.

e PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi
farbami emulsyjnymi.

e PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane, farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi i
farbami emulsyjnymi.

e PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane, farbami, lakierami i emaliami na spoiwach
bezwodnych.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych (tom I, cze$¢ 4)
Arkady, Warszawa 1990 r.

e Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robot budowlanych ITB cze¢$¢ B: Roboty
wykonczeniowe. Zeszyt 4: Powloki malarskie zewnetrzne i wewnetrzne. Warszawa 2003 r.

ST-03 ROBOTY POSADZKARSKIE

1. Wstep

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot posadzkarskich.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Robot

1.1 Zakres robot objetych ST.
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Zakres robdt obejmuje:

wykonanie systemowej podtogi sportowej wg projektu wraz z listwami cokotowymi
wykonanie posadzki cementowej grub. 25 mm z cokolikami — zatartej na ostro

Wykonywanie warstwy wyréwnawczej na przygotowanym podlozu, z zaprawy
samopoziomujacej grub. do 2 mm

Ulozenie na klej posadzki z wykladziny rulonowej z PVC obiektowej, wielowarstwowe;,
antyposlizgowej, grub. 2,0 mm, z wywinigciem na $ciany wys. 10 cm, zgrzewane;j

1.2 Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania podano w ST 0 ,,Wymagania ogo6lne”. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢
wykonania rob6t oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skltadowania podano w ST-00
»Wymagania og6lne”.

Zastosowane materiaty budowlane powinny posiada¢ atest higieniczny, certyfikaty, oceny higieniczne
i aprobaty techniczne zgodne z PN. Materialy do wykonania posadzek musza posiadac¢ atesty do
zastosowan w budynkach uzytecznosci publiczne;.

2.1 Podtoga sportowa
Podloga sportowa powinna sktada¢ si¢ z nastgpujacych warstw:

Folia PE — Zalozona na zaktad 10%, luzno utozona 0,2 mm

Podktadki amortyzujace Podktadki elastyczne 20 mm

Legar dolny — Wykonany ze sklejki 9-warstwowej 18 mm

Legar gorny — Wykonany ze sklejki 9-warstwowej 15 mm

Warstwa rozkladajaca obcigzenie — sklejka — Ptyty ze sklejki, instalowane w odstepie 2 mm
migdzy soba 15 mm

Podktad elastyczny — Mata elastyczna 7 mm

Samopoziomujgca nawierzchnia poliuretanowa PU Wylewana na macie elastycznej 2 mm

Wymagania dotyczace parametrow technicznych poliuretanowej warstwy uzytkowej, zgodnej z PN-EN

14 904:

Warstwa uzytkowa min. 2 mm

Warstwa elastycznej maty gumowej min. 7 mm
Odksztalcenie pionowe max. 1.2 mm

Reakcja na ogien Bfl-s2

Wspolczynnik tarcia max. 98

Odporno$¢ na zuzycie max. 150mg/1000cykli
Odbicie zwierciadlane <9%

Potysk zwierciadlany max. 3%

Odporno$¢ na uderzenia > 800 g @ 10°C > 1200 g @ 17°C
Odporno$¢ na wgniecenia max. 0.08 mm
Emisja Formaldehydu class E1

Zawarto$¢ pentahlorofenolu < 0.1%
Wydhuzenie przy zerwaniu min. 200%
Wytrzymato$¢ na rozcigganie min. 11 N/mm?2
Wytrzymato$¢ na rozdarcie min. 30 N/mm

Wymagania dotyczace parametrow technicznych systemu podtogi sportowej, zgodnej z PN-EN 14904

Absorbcja Energii min. 68%
Odksztalcenie pionowe max. 3.6
Odbicie Pitki min. 90%
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Reakcja na ogien Bfls2

Wspolczynnik tarcia max. 98

Odporno$¢ na obcigzenia toczne min. 1500 N

Odporno$¢ na $cieranie max. 150 mg/1000cykli
Odporno$¢ na uderzenie > 800g @ 10°C > 1200g @ 17°C
Odporno$¢ na wglebienie min. 0.08 mm

Lustrzany potysk max. 3%

Odbicie zwierciadlane <9%

Emisja Formaldehydu class E1

Zawarto$¢ pentahlorofenolu < 0.1%

System podlogi sportowej musi posiada¢ nastepujace certyfikaty, ktore musza by¢ dotaczone do oferty
przetargowej:
e Deklaracje wilasciwosci uzytkowych producenta na zgodno$¢ z normg EN 14 904 w 13
punktach, typ C4
Certyfikat Migdzynarodowej Federacji Pitki Recznej IHF
o  Certyfikat Migdzynarodowej Federacji Koszykowki FIBA
Certyfikat Migdzynarodowej Federacji Badmintona BWF

Do oferty przetargowej muszg by¢ dotaczone nastepujace dokumenty:
e Karte techniczng systemu podlogi sportowej podpisang i podbita przez producenta w oryginale.
e Autoryzacje producenta systemu podlogi sportowej wydana dla wykonawcy na dana
inwestycje, podbitg i podpisang w oryginale.

2.2 Wyktadzina PVC

Wyktadzina antypo$lizgowa z tworzyw sztucznych rulonowych homogeniczna zgrzewna
termicznie.Wyktadzina musi posiada¢ aktualne $wiadectwo ITB i atest Panstwowego Zaktadu
Higieny. W jednym pomieszczeniu uzywaé rolek z jednej serii produkcyjnej. Kolor i strukture
ustali¢ z uzytkownikiem.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

Roboty wykona¢ przy uzyciu dowolnego sprzgtu - pozostawia si¢ do decyzji wykonawcy i musi
odpowiadac¢ przyjetej technologii i zgodny z przepisami bezpieczenstwa.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”

5. WYKONANIE ROBOT.

Wymagania ogo6lne podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne” Wszystkie prace posadzkarskie prowadzi¢
zgodnie z instrukcjami wykonywania robo6t producentéw stosowanych rozwigzan.

5.1 Podtoga sportowa

Instalator podltogi sportowej musi mie¢ aktualng autoryzacje producenta podlogi w oryginale dla
wykonawcy wystawiong na powyzszy obiekt w celu zapewnienia prawidlowej jakosci montazu oraz
zachowania gwarancji producenta na system podtogi sportowej. Przed przystgpieniem do uktadania
podtogi wykonane zostanie protokularne sprawdzenie réwnos$ci 1 wilgotnoSci podtoza. Nierownosci
podloza musza by¢ zgodnie z polska normg, tolerancja nierdwno$ci mierzona fata 2-metrowa w
dowolnym kierunku nie moze wykazywac prze§witow wigkszych niz 2 mm/2m, a wilgotnos$¢ podtoza
betonowego (beton min B15) nie powinna przekracza¢ max. 3,0%. Ewentualna konieczno$¢ korekty
podtoza nalezy do obowiazkéw wykonawcy robot. W podlodze zamocowane zostana 4 tuleje
montazowe do, posiadanych przez Inwestora, stupkéw do siatkowki (Uwaga! Wykonawca robot
zobowigzany jest upewnic si¢, ze mocowane tuleje pasujg do posiadanych przez Inwestora stupkow).
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Tuleje nalezy osadzi¢ w ramach podlogowych z deklem obnizonym, na ktérym przyklejone zostang
warstwy podfogi sportowe;.

5.2 Wyktadzina PVC
Podktad pod wyktadzine sktada si¢ z nastgpujacych warstw:
* posadzka cementowa gr. 25 mm zatarta na ostro,
» wylewka samopoziomujaca o grubosci 2 mm
Podktad ma decydujace znaczenie dla zapewnienia wtasciwej niezawodnosci i trwatosci podtogi.
Powinien by¢ dostatecznie sztywny i mie¢ odpowiednig wytrzymato$¢ mechaniczng oraz rowna i gtadka
powierzchnig. Przed wykonaniem podktadu nalezy ustali¢ potozenie gornej powierzchni posadzki na
ustalonej wysokosci. Podloze powinno by¢ nosne, a wytrzymatos$¢ na odrywanie powinna by¢ zgodnie
z PN/B-10107 nie mniejsza niz 0.5MPa. Podtoze musi by¢ rowne, suche, twarde, czyste, odpowiednio
porowate, bez peknigc i szczelin. Wilgotno$¢ nie moze przekraczaé 2% dla betonu i 0.5 % dla anhydrytu.
Zakres robot zasadniczych Utozenie posadzki z wyktadzin podtogowych z tworzyw sztucznych
rulonowych zgrzewanych homogenicznie wraz z czynno$ciami wykonczenia i cokolikiem. Zasady
wykonywania robot Temp. pomieszczen > 18C.
Wyktadzina powinna aklimatyzowa¢ si¢ w pomieszczeniu min. 24 h, a rolka powinna by¢ rozluzniona.
Po pocieciu na kawatki wyktadzina powinna aklimatyzowac si¢ w pomieszczeniu kolejne 24 h.
W jednym pomieszczeniu uzywac rolek z jednej serii produkcyjnej. Z powierzchni betonowej nalezy
usung¢ wszystkie luzne czgsci, zatluszczenia, jak réwniez zabrudzenia pochodzenia kwasowego
i zasadowego, utrudniajace przyczepnos$¢ warstwy malarskie, piszczace i thuszczace si¢ warstwy zapraw
Podtoze powinno by¢ nosne, a wytrzymato$¢ na odrywanie powinna by¢ zgodnie z PN/B — 10107 nie
mniejsza niz 0.5MPa. Stosowaé klej zalecany przez producenta. Ilo§¢ kleju ok. 300-350 g/m2.
Wyktadzine mozna ktas¢, dopiero gdy rozprowadzony klej osiagnie wtasciwg konsystencj¢. Zaleca sig¢
uzywanie rolki dociskowej, co zapewnia doktadne dopasowanie wykladziny w naroznikach. Po
przyklejeniu spawanie potaczen moze nastapic¢ po 24 h. Arkusze wyktadziny nalezy aczy¢ termicznie
przy pomocy sznura spawalniczego. Nadmiar zgrzewu nalezy usuwac¢ za pomocg specjalnego noza.
Frezowanie i spawanie narozy i ztaczy nalezy wykona¢ po wyschnigciu kleju. W naroznikach
wewnetrznych i zewnetrznych nalezy uzy¢ do spawania zgrzewarki termicznej z koncoéwka do
zgrzewania sznurowego. Do frezowania wszystkich ztacz nalezy stosowac frezarke reczng z ostrzem ze
stopu twardego. Duze powierzchnie mozna frezowaé przy pomocy frezarki elektryczne;j.

6. KONTROLA JAKOSCI i ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t i odbioru podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.1 Badania w czasie robot
Badania powinny dotyczy¢ sprawdzenie technologii wykonywanych robdt, rodzaju i grubosci
poszczegdlnych warstw oraz innych robot "zanikajacych".

6.2 Badania w czasie odbioru robot
Badania w czasie odbioru robdt przeprowadza si¢ celem oceny spelnienia wszystkich wymagan
dotyczacych wykonanych podlogi sportowej a w szczegdInosci:
e zgodnos$ci zastosowanego systemu;
jako$ci zastosowanych materialdw i wyrobow,
prawidtowosci przygotowania podtozy,
jakosci (wygladu) powierzchni podlog,
prawidlowos$ci wykonania krawedzi, narozy, stykow z innymi materiatami.
Przy badaniach w czasie odbioru robdot pomocne mogg by¢ wyniki badan dokonanych przed
przystgpieniem roboét i w trakcie ich wykonywania. Zakres czynnosci kontrolnych dotyczacy wyktadzin
podtog powinien obejmowac:
» sprawdzenie prawidtowosci utozenia,
» sprawdzenie odchylenia powierzchni od plaszczyzny za pomocg taty kontrolnej dtugosci 2 m
przyktadanej w roznych kierunkach, w dowolnym miejscu; prze§wit pomigdzy tatg a badang
powierzchnig nalezy mierzy¢ z doktadnosci do 1 mm.

20



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) oraz wg poszczegdlnych pozycji przedmiaru robot.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami
Zamawiajacego.

8.PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

ST-04 ROBOTY PRZY WYKONYWANIU OKtADZIN Z PLYTEK
CERAMICZNYCH

1. Wstep

1.1.  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot przy wykonywaniu oktadzin z ptytek ceramicznych.

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji malowania w ww. budynku. Ustalenia zawarte w specyfikacji obejmuja wszystkie czynnos$ci
umozliwiajgce i majace na celu wykonanie wszystkich robot zwigzanych z ulozeniem plytek
ceramicznych. Obejmujg prace zwigzane z dostawa materialow, wykonawstwem i wykonczeniem robot
wykonywanych na miejscu.

1.3.  Przedmiot i zakres robot objetych ST

W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie wszystkich czynnos$ci majacych na celu
wykonanie oktadzin $cian i podtdég w pomieszczeniach sanitarnych (WC i prysznice). Specyfikacja
obejmuje wykonanie wykladzin i okladzin przy uzyciu kompozycji klejowych z mieszanek
przygotowanych fabrycznie.

1.4.  Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢
wykonania robot oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa.

2. MATERIALY

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00
»Wymagania ogdlne”. Materiaty stosowane do wykonywania oktadzin z ptytek ceramicznych powinny
odpowiada¢ wymaganiom norm. Materiaty powinny by¢ zaopatrzone w etykiete lub nadruk na spodzie,
umozliwiajace ich identyfikacje, okreslajace, co najmniej: nazwe¢ materiatu i producenta, symbol barwy
i wzoru, ilo$¢, date produkcji, a w przypadku klejow — sposob ich uzycia. Powinien by¢ rowniez podany
numer normy lub swiadectwa dopuszczajacego do stosowania w budownictwie. Do przyklejania ptytek
ceramicznych nalezy stosowaé kleje zalecane przez producenta ptytek oraz w obowigzujacych
instrukcjach technologicznych. Stosowane kleje powinny zapewnia¢ trwate potaczenie posadzki
z podktadem i nie powinny oddziatywac szkodliwie na podktad.

2.1. Wiasciwosci

e odpornos$¢ na dzialanie temperatury i wilgoci - plytki musza by¢ odporne na gwattowne
zmiany temperatury (szok termiczny), zmian¢ wymiaréw pod wplywem wilgoci.
W przeciwnym wypadku pod wptywem powyzszych czynnikow w tworzywie i szkliwie plytki
moglyby powsta¢ naprezenia, ktére moglyby spowodowac spekanie szkliwa, lub jego
odpryskiwanie, odpadanie ptytek od podtoza, a nawet ich zniszczenie. Spekanie to wada
czasami "jawna" tzn. widoczna, a czasami ,,ukryta” tzn. pojawiajgca si¢ po pewnym czasie od
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utozenia. W drugim przypadku przyczyna moze by¢ wada ptytek pozbawionych ,,odpornosci
na spekania” albo btedy podczas uktadania np. niewtasciwa lub naktadana zbyt grubo zaprawa
lub klej,

e wytrzymalo$¢ na zginanie - parametr ten okresla, przy jakim maksymalnym napre¢zeniu plytka
famie si¢. Jest on niezwykle istotny przy ptytkach podtogowych, ktore w czasie uzytkowania
spotykaja si¢ z duzym obcigzeniem, lecz takze $ciennych, ktére moga by¢ narazone na
uszkodzenia podczas transportu i montazu, a na $cianie mogg si¢ spotka¢ z niepr¢zeniami
wywotanymi ruchami §cian budynku.

o wlasnosci powierzchowne - s3 to odporno$¢ na zadrapania, zarysowania, zuzycie podczas
chodzenia. Szczegdlnie odporne mechanicznie muszg by¢ ptytki podtogowe. Twardos¢ - czyli
odpornos¢ na zarysowania podawana jest w skali Mohsa. Odpornos$¢ na $cieranie okresla jak
ptytka zachowa si¢ na skutek czynnikow $cierajacych.

e odpornosé na czynniki chemiczne - dotyczy to najczgséciej srodkéw chemicznych, ktdére moga
zostawia¢ plamy. Plytki odporne na czynniki chemiczne nie moga pod wptywem tych substancji
zmienia¢ polysku ani barwy, a plamy powinny si¢ da¢ tatwo usuwaé¢ wodg oraz popularnymi
srodkami.

o wlasciwoS$ci zwigzane z bezpieczenstwem - glowna z nich jest odpornos¢ na poslizg, bardzo
wazna dla ptytek przeznaczonych na posadzki w pomieszczeniach oraz na posadzki zewngtrzne.

2.2. Stosowane materiaty
2.2.1.0ktadziny podtog i $cian nalezy wykona¢ z ptytek ceramicznych
e plytki podlogowe gresowe- gres szkl. matowy 60x60cm. Parametry ptytek nie gorsze
niz:
- nasigkliwo$¢ wodna- E < 0,5 %
- klasa $cieralnosci powierzchni(ptytki szkliwione, PEI/ ilo$¢ obrotow) - Klasa 4/6000
- grubo$¢ - 10mm,
e Plytki $cienne gresowe szkliwione- ptytki w kolorze szarym lub biatym — 30 x 60 cm
Parametry ptytek nie gorsze niz:
- nasigkliwo$¢ wodna- E >10%
- grubo$¢ -9 mm,
- odporno$¢ na plamienie- minimum klasa 4
Plytki przeznaczone sg do wyktadania $cian wewnatrz budynkéw w warunkach oddziatywania
temperatur powyzej 0° C, poniewaz nie s3 mrozoodporne.

2.2.2. Zaprawa klejowa, uelastyczniona, do wewnatrz na podlogi i Sciany. Parametry zaprawy
nie gorsze niz:
o wytrzymalos¢ zlacza- przyczepnos¢ poczatkowa > 0,5 N/mm?

2.2.3.Masa do fugowania —elastyczna, wodoodporna w kolorze szarym do stosowania do
wewnatrz.

3. SPRZET
Stosowac¢ si¢ do wymagan zawartych w ST ”Wymagania Ogolne”. Rodzaje sprzegtu uzywanego do robot
wykonczeniowych pozostawia si¢ do uznania przez wykonawcg.
Sprzet i narzedzia do wykonywania robot:
e szczotki wtosiane lub druciane do czyszczenia podtoza, narzedzia lub urzadzenia
mechaniczne do cigcia ptytek,
e szpachle i pace zagbkowane stalowe lub z tworzyw sztucznych o wysoko$ci zabkow 6-
12 mmm do rozprowadzania kompozycji klejacych,
e Kielnie,
o mieszarki mechaniczne do zapraw,
e mieszadla koszyczkowe napedzane wiertarkg elektryczng oraz pojemniki do
przygotowania kompozycji klejacych,
e pace gumowe lub z tworzyw sztucznych do spoinowania, ggbki do mycia i czyszczenia,

22



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

o wkiadki (krzyzyki) dystansowe,
e poziomnice i taty do sprawdzania rownosci powierzchni.

4. TRANSPORT
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ”Wymagania Ogolne”.

4.1. Transport materialow
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich $rodkow transportu, ktore pozwolg uniknaé
uszkodzen i odksztatcen przewozonych materialéw. Zaladunek, transport i roztadunek materiatow
nalezy prowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ i przepisami o ruchu drogowym. Rodzaj i liczba $Srodkow
transportu, musi gwarantowac ciggto$¢ prowadzenie prac budowlanych. Materiaty posadzkowe mozna
przewozi¢ samochodami dostawczymi, zabezpieczajac je przed przesunigciem, peknieciami
i zawilgoceniem mieszanek klejacych. Wyroby powinny by¢ dostarczane w oryginalnych opakowaniach
producentéw. Na kazdym opakowaniu powinna by¢ umieszczona etykieta podajaca, co najmnigj
nastgpujace dane:

e nazwge i adres producenta, oznaczenie (nazwe handlowa),

e wymiary, nr PN Iub Aprobaty Technicznej, nr dokumentu dopuszczajacego do obrotu

i powszechnego stosowania w budownictwie, znak budowlany.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne”. Wykonawca prowadzacy
roboty posadzkowe podlega przepisom prawa budowlanego oraz sztuki budowlanej.

5.1. Oktadziny

Przed uktadaniem ptytek na §cianie nalezy zamocowac prosta, gltadka tate drewniang lub aluminiowa.
Do usytuowania laty nalezy uzy¢ poziomnicy. Lat¢ mocuje si¢ na wysokosci cokotu Iub drugiego rzedu
ptytek. Nastepnie przygotowuje si¢ (zgodnie z instrukcjg producenta) kompozycje klejacag. Wybor
kompozycji zalezy od rodzaju ptytek i podloza oraz wymagan stawianych okladzinie. Kompozycje
klejaca naktada si¢ na podioze gtadka krawedzia pacy a nastepnie ,,przeczesuje” si¢ powierzchnig zebata
krawedzig ustawiong pod katem okoto 50°. Kompozycja klejaca powinna by¢ roztozona rownomiernie
i pokrywa¢ cala powierzchni¢ podtoza. Wielos¢ zgbow pacy zalezy od wielkosci ptytek. Prawidlowo
dobrane wielko$¢ zebow i konsystencja kompozycji sprawiaja, ze kompozycja nie wyplywa z pod ptytek
i pokrywa minimum 65% powierzchni ptytki. Grubo$¢ warstwy kompozycji klejacej w zaleznosci od
rodzaju i réwnosci podtoza oraz rodzaju i wielkoSci ptytek wynosi okoto 4-6 mm. Uktadanie ptytek
rozpoczyna si¢ od dotu w dowolnym narozniku, jezeli wynika z rozplanowania, ze powinna znalez¢ si¢
tam cata ptytka. Jesli pierwsza ptytka ma by¢ docinana, uktadanie nalezy zacza¢ od przyklejenia drugiej
catej plytki w odpowiednim dla niej miejscu. Uktadanie ptytek polega na utozeniu ptytki na $cianie,
docisnigciu i,,mikroruchami” ustawieniu na wtasciwym miejscu przy zachowaniu wymaganej wielkosci
spoiny. Dzigki duzej przyczepno$ci §wiezej zaprawy klejowej po docisnieciu ptytki uzyskuje si¢ efekt
»przyssania”. Ptytki o duzych wymiarach zaleca si¢ dobija¢ mtotkiem gumowym. Pierwszy rzad ptytek,
tzw. cokolowy, uklada si¢ zazwyczaj po utozeniu wykladziny podtogowej. Ptytki tego pasa zazwyczaj
trzeba przycina¢ na odpowiednig wysoko$¢. Dla uzyskania jednakowej wielkos$ci spoin stosuje si¢
wktadki (krzyzyki) dystansowe. Przed catkowitym stwardnieniem kleju ze spoin nalezy usunac jego
nadmiar, mozna tez usung¢ wktadki dystansowe.

5.2. Spoinowanie
Spoinowanie wykonuje si¢ rozprowadzajac zaprawe do spoinowania (zaprawe fugowa) po powierzchni
ptytek paca gumowa. Zaprawe nalezy doktadnie wcisnaé w przestrzenie migdzy ptytkami ruchami
prostopadle i ukosnie do krawedzi plytek. Nadmiar zaprawy zbiera si¢ z powierzchni ptytek wilgotna
gabka. Wszystkie spoiny powinny by¢ wodoszczelne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne wymagania
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Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Badanie podktadu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed przystgpieniem do wykonywania robot
wyktadzinowych i oktadzinowych. Zakres czynno$ci kontrolnych powinien obejmowac:
e sprawdzenie wizualne wygladu powierzchni podktadu pod wzgledem wymaganej szorstkosci,
wystepowania ubytkow i porowatosci, czystosci i zawilgocenia,
e sprawdzenie rownosci podktadu, ktore przeprowadza si¢ przyktadajac w dowolnych miejscach
i kierunkach 2-metrowatate,
o sprawdzenie spadkéw podkiadu pod wyktadziny (posadzki) za pomoca dwumetrowej taty
1 poziomnicy; pomiary roéwnosci i spadkéw nalezy wykona¢ z doktadno$cia dolmm,
e sprawdzenie prawidlowosci  wykonania w  podkladzie szczelin  dylatacyjnych
i przeciwskurczowych,
e sprawdzenie wytrzymatosci podktadu metodami nieniszczacymi.

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowo powinno by¢ przeprowadzone przez porownanie
wykonanej posadzki z projektem technicznym oraz stwierdzenie wzajemnej zgodnos$ci na podstawie
ogledzin oraz pomiaru posadzki, a w odniesieniu do konstrukcji posadzek na podstawie protokolow
migdzyfazowych i zapisow w dzienniku budowy. Kontrola wykonania posadzek i oktadzin $cian polega
na.

sprawdzeniu szerokosci i prostoliniowosci spoin,

sprawdzeniu zachowania wzoru posadzki wg projektu,

sprawdzeniu przylegania do podktadu,

sprawdzeniu polaczen z innymi powierzchniami, sprawdzeniu oblozenia stopni,

sprawdzeniu wykonania cokolikow,

sprawdzeniu prawidtowosci osadzenia wkladek dylatacyjnych kratek sciekowych.

[ )
Dopuszczalne nieréwnosci badane przy przylozeniu dwumetrowej taty kontrolnej w dowolnym
kierunku nie powinny by¢ wicksze niz 2 mm. Dopuszczalne odchylenie powierzchni posadzki od
plaszczyzny poziomej nie powinno by¢ wieksze niz 2 mm/m i 5 mm na calej dlugosci lub szerokosci
pomieszczenia.

6.3. Badania w czasie realizacji i odbioru robot
Badania w czasie robot polegaja na sprawdzaniu zgodnos$ci wykonywanych robdt malarskich
z dokumentacja projektowsa, ST i instrukcjami producentow farb. Badania te w szczegdlnosci powinny
dotyczy¢ sprawdzenia technologii wykonywanych rob6t w zakresie gruntowania podtozy i naktadania
powlok malarskich.

6.4. Badania w czasie odbioru robot

Kontrola dostarczonych na budowe zestawow wyrobow oraz wyrobow budowlanych polega na
sprawdzeniu zgodno$ci materialu z wymaganymi w ST parametrami, zgodnosci dokumentow
dopuszczajacych poszczegolne wyroby do obrotu i stosowania z dokumentami odniesienia.
Sprawdzeniu winna podlega¢ prawidlowo$¢ oznakowania poszczegdlnych wyrobow (oznakowanie
znakiem B i znakiem CE), aprobata techniczna ITB, certyfikat zgodnosci z ta aprobatg oraz deklaracja
zgodnosci, europejska aprobata techniczna , certyfikat zgodnosci z tg aprobatg oraz deklaracja

Po stwierdzeniu formalnej przydatnosci wyrobow nalezy dokona¢ sprawdzenia zgodnosci
asortymentowej, ilosciowej 1 posrednio jakoSciowej w oparciu o zaswiadczenia (atesty) z kontroli
producenta.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00 ,,Wymagania ogo6lne”
Jednostkg obmiaru jest 1m2 (metr kwadratowy) dla oktadzin $cian i posadzek oraz 1mb dla
utozonych cokotow.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”
Przy wykonywaniu rob6t z utozeniem posadzek i oktadzin Sciennych z ptytek ceramicznych konieczny
jest systematyczny nadzoér techniczny prowadzony przez wykonawce, a takze nadzor inwestorski
i autorski. W czasie wykonywania robot konieczne jest prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujagcymi przepisami, w ktorym powinny by¢ wpisane wszystkie spostrzezenia dotyczace
jakosci podtoza, warstwy wyprawy z plytek gres, wykonania fugowania.

8.2. Odbidér materiatow
Odbioér materiatéw powinien by¢ dokonany przed ich wbudowaniem. Odbiér materialdéw powinien
obejmowac sprawdzenie ich wlasciwos$ci technicznych zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub §wiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Sprawdzenie materiatow
nalezy przy odbiorze robot zakonczonych przeprowadzi¢ posrednio na podstawie zapisow w dzienniku
budowy i za§wiadczen (atestow) z kontroli producenta, stwierdzajacych zgodnos¢

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
Rozliczenie robdt zgodnie z umowa zawartg z Wykonawca.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

e PN-ISO 13006:2001 Ptytki i ptyty ceramiczne. Definicje, klasyfikacja, wlasciwosci i
znakowanie

e PN-EN 87 :1984 Ptytki i ptyty ceramiczne $cienne i podtogowe. Definicje, klasyfikacja,
wlasciwosci 1 znakowanie

e PN-EN 176:1996 - Ptytki i plyty ceramiczne prasowane na sucho o matej nasigkliwos$ci
wodnej E<=3%. Grupa BI

e PN-EN 177:1997 - Ptytki i plyty ceramiczne prasowane na sucho o nasiakliwo$ci wodnej
3%<E<=6%. Grupa Blla

e PN-EN 178:1998 - Ptytki i plyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwo$ci wodnej
6%<E<=10%. Grupa BIIb

e PN-EN 159:1996 - Plytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwosci wodnej
E>10%. Grupa BIII

e PN-EN 12004 : 2002 - Kleje do ptytek. Definicje i wymagania techniczne. PN-75/C-04630
Woda do celéw budowlanych. Wymagania i badania.

e PN-88/B-30000 Cement portlandzki.

e PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.
PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.

ST-05 WYMIANA | MONTAZ STOLARKI DRZWIOWEJ

1. Wstep

1.1.  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot w zakresie montazu stolarki drzwiowe;.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot w zakresie montazu stolarki drzwiowe;j.

1.3.  Przedmiot i zakres robot objetych ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
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Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
demontaz istniejacych drzwi oraz montaz drzwi wewnetrznych z o$cieznicami.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie stolarki drzwiowej w zakresie okre§lonym w dokumentacji technicznej. Niniejsza
specyfikacja zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych robot:
e wymiana drzwi wewnetrznych wej$ciowych na sale gimnastycznej z korytarza, drzwi w WC
oraz magazynku, uzupehienie istniejacych tynkéw zewngtrznych i wewnetrznych po wymianie
stolarki.

1.4.  Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne”. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢
wykonania robot oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00
,Wymagania ogoélne”. Do wymiany stolarki drzwiowej moga by¢ stosowane wyroby producentow
krajowych i zagranicznych. Wbudowana stolarka drzwiowa musi posiada¢ aktualne polskie aprobaty
techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom. Odbiér techniczny materialdw powinien by¢
dokonywany wedtug wymagan i w sposob okreslony aktualnymi normami.

2.1. Stolarka
2.1.1. Drzwi do Sali gimnastycznej oraz magazynku
Drzwi wewnetrzne o wymiarach ok.128x207 cm(wejsciowe do Sali) oraz 2szt. 90x205 (magazynek oraz
drzwi na Korytarzu) nalezy dobra¢ po wykonaniu pomiaréw na budowie, typowe, fabrycznie
wykonczone. Stolarka drzwiowa w kolorze biatym, oScieznice stalowe malowane.

2.1.2. Drzwi do WC i prysznicow

Drzwi wewngtrzne tazienkowe, ptycinowe, typowe, fabrycznie wykonczone. Oscieznice stalowe,
montowane jak najbardziej wewnatrz wngki drzwiowej pomieszczenia. W dolnej czgéci drzwi otwory
nawiewne o przekroju min. 220 cm?2. Stolarka drzwiowa w kolorze biatym, zblizonym do istniejacej-
sasiedniej.

2.2. Tynk uzupehienie
Marka i sktad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy panstwowej.
Do zapraw cem.-wap. nalezy stosowac¢ cement portlandzki z dodatkiem zuzla lub popiotéw lotnych 25
i 35 oraz cement hutniczy 25 pod warunkiem, ze temp. otoczenia w ciggu 7 dni od chwili zuzycia
zaprawy nie bedzie nizsza niz +5°C.
Do zapraw cem.-wap. nalezy stosowa¢ wapno sucho gaszone lub gaszone w postaci ciasta wapiennego
otrzymanego z wapna niegaszonego.
Woda (PN-EN 1008:2004): Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazda wode¢ zdatng do picia,
oraz wodg z rzeki lub jeziora
Piasek(PN-EN 13139:2003): Piasek powinien spetnia¢ wymagania obowigzujacej normy
przedmiotowe, a w szczegdlnosci (nie zawiera¢ domieszek organicznych, mie¢ frakcje réznych
wymiaro6w). Do spodnich warstw tynku nalezy stosowaé piasek gruboziarnisty, do wierzchnich —
$rednioziarnistych.
Nastepnie nalezy wykona¢ malowanie zgodnie z istniejagcymi kolorami i rodzajami farb.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych roboét, zarowno w miejscu tych robot, jak tez przy
wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.
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4. TRANSPORT

Stosowaé si¢ do wymagan zawartych w ST "Wymagania Ogolne”. Elementy do transportu nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Elementy moga by¢ przewozone dowolnym $rodkiem transportu,
oraz zabezpieczone przed uszkodzeniem, przesunigciem oraz utratg statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST-00 ,,Wymagania ogoélne”. Wykonawca prowadzacy
roboty posadzkowe podlega przepisom prawa budowlanego oraz sztuki budowlanej.

5.1. Wymiana stolarki drzwiowej
5.1.1.Przygotowanie otworu w $cianie budynku
Otwor w murze, w ktorym ma by¢ zamontowane drzwi powinien mie¢ wymiary odpowiednio wigksze
od zewngtrznych wymiarow os$cieznicy drzwi.
Wszystkie powierzchnie wewnetrzne otworu powinny by¢ mozliwie gladkie, bez ubytkéow. Dolna
powierzchnia otworu powinna by¢ jednolita, rdwna, zbudowana z warstwy materiatu, na ktérym
stabilnie mozna oprze¢ drzwi.

5.1.2.Ustawienie o$cieznicy w murze
Drzwi ustawiamy na progu . Drzwi powinny by¢ wypoziomowane a szczelina miedzy konstrukcja
a murem z obydwu stron powinna by¢ jednakowa.

5.1.3.Mocowanie w murze
Drzwi zaleca si¢ mocowa¢ za pomocg pianki poliuretanowej. Z wolnej przestrzeni pomig¢dzy
przylegajaca czescig oscieznicy a $ciang usungc elementy pomocnicze montazu (klocki drewniane).
Wolna przestrzen pomiedzy przylegajaca czescia osScieznicy a $ciang wypelni¢ pianka poliuretanows.
Skrzydto natozy¢ na oscieznice¢. Skontrolowa¢ rownomierne doleganie uszczelki. Po zaschnigciu pianki
usung¢ jej naddatek. Dokonaé¢ obrobki murarskiej. Po wyschnigciu tynku na zewnatrz po obwodzie
obrobi¢ akrylem.

5.2. Uzupehienie tynkdw po wymianie i montazu stolarki
Przed przystapieniem do wykonywania robot tynkowych powinny by¢ zakonczone wszystkie roboty
stanu surowego, roboty podtynkowe, zamurowania przebicia i bruzdy, osadzone o$cieznice drzwiowe.
Tynki nalezy wykonywaé¢ w temperaturze nie nizszej niz +5°C. Zaleca si¢ chroni¢ $wiezo wykonane
tynki zewnetrzne w ciggu pierwszych dwoch dni przed nastonecznieniem dhuzszym niz dwie godz.
W okresie wysokich temperatur §wiezo wykonane tynki powinny by¢ w czasie wigzania i twardnienia,
tj. w ciagu 1 tygodnia, zwilzane woda.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badanie materiatéw uzytych na konstrukcj¢ nalezy przeprowadzi¢ na podstawie zaswiadczen
o jakosci wystawianych przez producenta stwierdzajacych zgodno$¢ z wymaganiami
dokumentacji i normami panstwowymi.

6.3. Badanie gotowych elementéw powinny obejmowac:
e sprawdzenie wymiaréw, wykonczenia powierzchni, zabezpieczenia antykorozyjnego, polaczen
konstrukcyjnych, prawidtowego dziatania czesci ruchomych.

6.4. Badanie jako$ci wbudowania powinno obejmowac:

e sprawdzenie stanu 1 wygladu elementow pod wzgledem réwnosci, pionowosci
i spoziomowania,

e sprawdzenie rozmieszczenia miejsc i sposob umocowania,

e sprawdzenie uszczelnienia pomi¢dzy elementami a o$ciezami,

e sprawdzenie dziatania cz¢Sci ruchowych,
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e stan i wyglad wbudowanych elementow oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacja. Roboty podlegaja
odbiorowi.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST-00 ,,Wymagania ogélne”. Jednostka obmiaru jest 1m2.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogo6lne wymagania dotyczgce obmiaru rob6t podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne”.
Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

Odbidr obejmuje wszystkie materiaty podane w punkcie 2, oraz czynnos$ci podane w punktach 5 i 6.

Odbior materialow 1 robot powinien obejmowac zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz
sprawdzenie wlasciwosci technicznych tych materiatow z wystawionymi atestami wytworcy.

W przypadku zastrzezen co do zgodnosci materiatu z za§wiadczeniem o jakos$ci wystawionym przez
producenta — powinien by¢ on zbadany laboratoryjnie.

Nie dopuszcza sie stosowania do robot materialow, ktoérych wlasciwosci nie odpowiadaja wymaganiom
technicznym.

Odbioér powinien obejmowac:
e sprawdzenie wygladu zewnetrznego; badanie nalezy wykonaé przez oceng wzrokowa

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
Rozliczenie robdt zgodnie z umowa zawartg z Wykonawca.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
e Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r (Dz.U. Nr 106/00 p6éz. 1126, Nr 109/00 poz.
1157, Nr 120/00 péz. 1268, Nr 5/01 pdz. 42, Nr 100/01 poz.1085, Nr 110/01 poz.1 190,
Nr115/01 p6z. 1229, Nr 129/01 pdz. 1439, Nr 154/01 po6z. 1800, Nr 74/02 pdz. 676) [2]

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkoéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75/02 poz. 690
i nowelizacja w 2004 r.)

PN-B-10085:2001 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.
PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze.
PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat.

PN-B-30150:97 Kit budowlany trwale plastyczny.

PN-87/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.
PN-EN10025:2002 Elektrody stalowe otulone do spawania i napawania.
PN-75/M-69703 Spawalnictwo. Wady zlaczy spawanych. Nazwy i okreslenia.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-87/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.
PN-EN1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja. Pobieranie probek.
PN-EN13139:2003 Kruszywa do zaprawy

Instrukcja producentow.

ST-06 ROBOTY MONTAZOWE

11. Wstep
11.1. Przedmiot ST
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Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot w zakresie montazu elementow wyposazenia Sportowego, oraz armatury WC i prysznica.

11.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot w zakresie montazu. Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynnos$ci
umozliwiajace i majace na celu wykonanie wszystkich robot montazowych przewidzianych do
wykonania w niniejszym kontrakcie. Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmuja wymagania
szczegotowe dla robot montazowych ujetych w pkt.1.3.

11.3. Przedmiot i zakres rob6t objetych ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajacych i majacych na

celu wykonanie rob6t montazowych wystepujacych w obiekcie. W zakres tych robot wchodza: a) roboty

obejmujace:

montaz nowych elementow sufitowych (sufit sportowy na ruszcie);

montaz nowych oston grzejnikowych we wszystkich pomieszczeniach;

montaz kratek wentylacyjnych nawiewno-wwiewnych ze stali nierdzewnej;

montaz drabinek gimnastycznych przysciennych;

montaz konstrukcji do koszykowki statej z tablica epoksydowsg na ramie metalowej do

koszykowki z ostong krawedzi dolnej tablicy, obrecza i siatka;

e montaz zestawu stalowych szyn $ciennych wraz 2z mechanizmem naciggowym,
wielofunkcyjnych z ptynna regulacja wysokosci;

e montaz elektronicznej tablicy wynikow;

e montaz armatury w WC i prysznicu;

roboty przygotowawcze:
e ustawienie rusztowan;
o itp.

11.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne”. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢
wykonania robot oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa.

12. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00
»Wymagania ogolne”. Wszystkie elementy musza posiada¢ certyfikaty bezpieczenstwa B.
Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ rowniez instrukcje montazu przygotowane przez
producentéw elementoéw i zgodnie z tymi instrukcjami elementy te zamontowac. Wszystkie
materiaty uzyte musza posiada¢ aktualne polskie aprobaty techniczne lub odpowiadaé¢ Polskim
Normom

12.1. Drabinki
e Drabinka gimnastyczna przyscienna 180 x 300cm — podwdjna z montazem do $ciany;
e Drabinka gimnastyczna pojedyncza 90 x 300c, - pojedyncza z montazem do $ciany;

Boki drabinki: sklejka sosnowa
*  Szczeble wykonane z pelnego drewna bukowego
*  Wymiar boku: 10 x 3,3 cm
*  Wymiar szczebla: 4,1 x 3cm
» Calo$¢ malowana ekologicznym lakierem bezbarwnym
+ Konstrukcja skrecana
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» Posiada certyfikat bezpieczenstwa "B"

*  Drabinka spetnia wymogi norm: PN-EN 12346:2001 oraz 913:2008

*  Mocowana do $ciany za pomocg wspornikow dostepnych w trzech dlugosciach (25 / 30 / 35
cm)

12.2. Kosze do koszykowki
Konstrukcja do koszykowki stata , wysigg 120 cm, mocowana bezposrednio do $ciany + Tablica do
koszykowki profesjonalna o wymiarach 105 x 180 ¢cm, na ramie metalowej + Ostona dolnej krawedzi
tablicy 105 x 180 cm + Obrgcz do koszykowki + Siatka do obreczy turniejowa, sznur 5 mm.

12.3. Zestaw do siatkowki
Zestaw stalowych szyn $ciennych z mechanizmem naciggowym typu SLIM.

12.4. Tablica wynikoéw
Zaprojektowana do ekspozycji wynikow sportowych — glownie gier zespotowych oraz czasu gry lub
czasu rzeczywistego w matych salach sportowych (szkolnych).
Podstawowe informacje:
*  Wielko$¢ tablicy: 1300 x 1000 x 100 mm
» Sterowanie bezprzewodowe
*  Widocznos¢ tablicy do 40 metrow (przy wielko$ci znakéw od 125 mm)
+ Zasilanie: 230 V /50 Hz
* Ciezar: ok. 25 kg
Wskazywane parametry:
» Czas rzeczywisty / czas gry — ustawiany 0-90 minut
* Czas 24 s — pokazywany na tablicy gtéwnej * Wynik gry 0-199 « Nr seta 0-9

12.5. Armatura
W toaletach zaplanowano wymiane sedesow (2szt.) i umywalki (1szt.) Umywalka ceramiczna w kolorze
bialym. Sedes ceramiczny (wersja stojaca) WC. Przy umywalce zamontowac bateri¢ umywalkowa,
stojaca, jednouchytowa, chromowang. Pod prysznicem zamontowac bateri¢ prysznicowg, montowang
do $ciany, chromowana,

13. SPRZET

Nalezy stosowac sprzet zgodnie z wymaganiami odpowiednich instrukcji montazu. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynno$ci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladunku i wytadunku materiatow.

14. TRANSPORT
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ”Wymagania Ogolne”.

14.1. Armatura
Dostarczong na budowe armatur¢ nalezy uprzednio sprawdzi¢ na szczelno$¢. Armature i urzadzenia
pomiarowe nalezy sktadowa¢ w magazynach zamknietych. Armatura specjalna, jak zawory, powinny
by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach producenta. Armature, taczniki i materiaty pomocnicze
nalezy przechowywa¢ w magazynach lub pomieszczeniach zamknigtych.

15. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne”.
15.1. Montaz armatury i osprz¢tu
» Odpowietrzenie instalacji wykona¢ zgodnie z PN-91/B-02420 jako odpowietrzenie
miejscowe przy pomocy odpowietrznikow automatycznych, z zaworem stopowym,
montowanym w najwyzszych punktach instalacji.
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» Bezposrednio pod zaworem odpowietrzajacym nalezy zamontowaé zawodr kulowy.
Bezposrednio przy misce stegpowej nalezy zamontowaé uchwyt na papier toaletowy
osiggalny bez zmiany pozycji siedzacej. Zastosowac bateric umywalkowa stojacg .

* Do umywalek, podlaczy¢ przewody cieptej i zimnej wody DN ze stali ocynkowane;.

*  Odptywy z PVC wiaczy¢ do istniejacej instalacji kanalizacyjnej za pomoca typowych
ksztattek kanalizacyjnych. Ptuczki zbiornikowe WC podtaczy¢ do instalacji wodociagowe;j
rurami PP.

16. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
16.1. Ogdlne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne”.

17. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST-00 ,,Wymagania ogélne”. Jednostka obmiaru jest 1m2,
sztuki lub komplety.

18. ODBIOR ROBOT
18.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Ogoblne wymagania dotyczgce obmiaru rob6t podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”.

19. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
Rozliczenie robdt zgodnie z umowa zawarta z Wykonawca.

ST-07 INSTALACJE GRZEWCZE

1. Wstep

1.1.  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru instalacji grzewczej i ciepta technologicznego z pompg ciepta.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Przedmiot i zakres robot objetych ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1. Wymiana istniejagcego zrodta ogrzewania na pompe
ciepta typu split powietrze/woda oraz wymiana instalacji grzewczej i c.w.u.

14. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢
wykonania robot oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa.

Zastosowane skroty:

CO - instalacja grzewcza

CWU - instalacja cieplej wody uzytkowej

ST - Specyfikacja Techniczna — Wymagania ogolne

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania roboét, ich zgodno$¢ z Dokumentacjg, ST
zawierajgcg ogoOlne wymagania wykonania i odbioru robdt, poleceniami Inspektora nadzoru
wskazaniami projektanta oraz zgodnie z art. 5, 22, 23 i 28 Ustawy Prawo budowlane, ,, Warunkami
technicznego wykonania i odbioru instalacji ogrzewczych. Zeszyt nr 6. Wyd. COBRTI INSTAL 2003”
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Odstegpstwa od dokumentacji moga dotyczy¢ jedynie dostosowania instalacji ogrzewania do
wprowadzonych zmian konstrukcyjno-budowlanych, lub zastapienia zaprojektowanych materiatow - w
przypadku niemozliwosci ich uzyskania - przez inne materialty lub elementy o zblizonych
charakterystykach i trwalosci. Wszelkie zmiany i odstgpstwa od zatwierdzonej dokumentacji
technicznej nie moga powodowac obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a jezeli
dotycza zamiany materiatdw i elementow okreslonych w dokumentacji technicznej na inne, nie moga
powodowa¢ zmnigjszenia trwatosci eksploatacyjnej. Roboty montazowe nalezy realizowac zgodnie
z projektem wykonawczym, Warunkami technicznego wykonania i odbioru instalacji ogrzewczych.
Zeszyt nr 6. Wyd. COBRTI INSTAL 2003

2. MATERIALY
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00
,Wymagania ogolne”.

2.1. Instalacja grzewcza

W ramach zadania projektuje sie pompe ciepta typu split powietrze/woda. Jednostke zewnetrzng nalezy
zamontowac w miejscu istniejacej jednostki zewngtrznej przy budynku Sali na systemowej konstrukc;ji.
Jednostka wewnetrzna zlokalizowana zostanie w kottowni w miejscu istniejacego zrodta ciepta.
Przewiduje si¢ modernizacje istniejacych instalacji grzewczych oraz c¢.w.u. do nowego zrodta ciepta.
Instalacje c.w.u. nalezy wykona¢ z rur PEX, natomiast instalacj¢ cieptownicza z rur miedzianych —
cato$¢ wykona¢ natynkowo. Dla poprawnej pracy uktadu grzewczego zaprojektowano zbiornik
buforowy 5001, nieemaliowany, ocieplony. W ramach c.w.u. przewiduje si¢ zbiornik c.w.u.
z wezownicg 5,0m2.

Dane techniczne pompy ciepta:
« Moc 16,87kW
»  Zbiornik buforowy
» Certyfikat PZH

2.2. Instalacja c.w.u.
Zrédlem ciepla dla przygotowania c.w.u. bedzie pompa ciepta wyposazona w zbiornik c.w.u
z wezownicg 5,0m2. Przewody zaprojekowane z rur typu PEX-a 10 bar, taczonych za pomocg ztaczek
zaciskowych.

INSTALACJA CO, CWU, IF

- Rury miedziane @15Cu

- Rury miedziane @18Cu

- Rury miedziane @22Cu

- Rury miedziane @28Cu

- Izolacja rurociagow $r.do20mm otulinami PE - jednowarstwowymi gr.20 mm (E)
- Izolacja rurociggow $r.22-35mm otulinami PE - jednowarstwowymi gr.30 mm (E)
- Zawory grzejnikowe, Dn-15-mm — powrotny

- Zawory grzejnikowe, Dn-15-mm — termostatyczny

- Rury przytaczane do grzejnikow 915

- Proby instalacji centralnego ogrzewania (na gorgco), z dokonaniem regulacji

- Proby instalacji centralnego ogrzewania (na gorgco), bez regulacji

- Zawor odpowietrzajacy automatyczny, Fi-15-mm

- Rury PEX/AL 16mm

- PEX/AL 20mm

- Phukanie instalacji wodociaggowej, w budynkach niemieszkalnych

- Proba szczelnosci instalacji wodociggowych z rur z tworzyw sztucznych

- Izolacja rurociggdéw $r.16mm otulinami PE - jednowarstwowymi gr.20 mm (E)

- Izolacja rurociagéw $r.20mm otulinami PE - jednowarstwowymi gr.20 mm (E)

- Podejscia na instalacji typu PEX 16mm
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarbwno w miejscu tych robot, jak tez przy
wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

4. TRANSPORT
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST "Wymagania Ogo6lne”. Elementy do transportu nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Elementy moga by¢ przewozone dowolnym $rodkiem transportu,
oraz zabezpieczone przed uszkodzeniem, przesunigciem oraz utratg statecznosci.
*  Rury w wigzkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dtugosci.
» Ksztalttki nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu, przetadunku
i magazynowania rur i ksztattek nalezy unikac¢ ich zanieczyszczenia.
* Armatura - Dostarczong na budowe nalezy uprzednio sprawdzi¢ na szczelno$¢. Armature nalezy
sktadowa¢ w magazynach zamknigtych. Armatura specjalna, jak zawory termostatyczne,
powinny by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne”. Wykonawca prowadzacy
roboty posadzkowe podlega przepisom prawa budowlanego oraz sztuki budowlanej.

5.1. Roboty rozbiorkowe
Przed przystapieniem do robot montazowych nalezy dokona¢ demontazu starych podiaczen
i rurociggdw. Rurociagi nalezy pocia¢ palnikiem lub tarcza na odcinki dtugos$ci pozwalajacej na
wyniesienie z budynku i transport. Rury uzyskane z demontazu nalezy posegregowaé i zlozy¢ na
miejscu wskazanym przez inwestora.

5.2. Montaz przewodoéw rurowych
Rurociagi taczone bedg zgodnie z Wymaganiami Technicznymi COBRTIINSTAL zeszyt 2: ,,Wytyczne
projektowania centralnego ogrzewania". Przed uktadaniem przewoddw nalezy sprawdzi¢ trase¢ oraz
usuna¢ przeszkody (mozliwe do wyeliminowania), mogace powodowac¢ uszkodzenie przewodow (np.
prety, wystajace elementy zaprawy betonowej i muru), wykona¢ odpowiednie przekucia lub przebicia
Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy elementy przewidziane do zamontowania nie posiadajg
uszkodzen mechanicznych oraz czy w przewodach nie ma zanieczyszczen (ziemia, papiery i inne
elementy). Rur peknietych lub w inny sposéb uszkodzonych nie wolno uzywaé. Rury nowe maja
przechodzi¢ przez Sciany i stropy do pomieszczen sgsiednich i tam majg byc spigte ze starg instalacja.
Kolejnos¢ wykonywania robot: demontaz istniejacej instalacji, wyznaczenie miejsca utozenia rur,
wykonanie gniazd i osadzenie uchwytdéw, przecinanie rur, zatozenie tulei ochronnych, utozenie rur
z zamocowaniem wstgpnym, wykonanie polaczen skrecanych.
Rurociagi poziome nalezy prowadzi¢ ze spadkiem wynoszacym co najmniej 0,3% w kierunku zrodta
ciepla. Poziome odcinki muszg by¢ wykonane ze spadkami zabezpieczajagcymi odpowiednie
odpowietrzenie i odwodnienie catego pionu.
W miejscach przejs¢ przewoddw przez $ciany i stropy nie wolno wykonywaé zadnych potaczen.
Przejscia przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach ochronnych. Wolng przestrzen migdzy
zewngtrzng $ciang rury 1 wewngtrzng tulei nalezy wypelni¢ odpowiednim materiatem
termoplastycznym. Wypehienie powinno zapewni¢ niemoznos$¢ osiowego ruchu przewodu. Diugosé
tulei powinna by¢ wigksze : 0o 6-8 mm od grubosci $ciany lub stropu. Przejscie przez przegrody
okreslone jako granice oddzielenia pozarowego nalezy wykona¢ za pomoca odpowiednich tulei
zabezpieczajacych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”. Kontrola
jakoSci robot zwigzanych z wykonaniem instalacji centralnego ogrzewania powinna by¢
przeprowadzona w czasie wszystkich faz robot zgodnie z wymaganiami Polskich Norm i ,, Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych. Tom II Instalacje sanitarne
i przemystowe". Kazda dostarczona partia materiatlow powinna by¢ zaopatrzona w $wiadectwo kontroli
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jako$ci producenta. Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie
wymagania dla danej fazy robot zostaty spetnione. Jesli ktérekolwiek z wymagan nie zostato spetnione,
nalezy dang faz¢ robdt uznaé za niezgodng z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek
przeprowadzi¢ badanie ponownie.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”. Jednostkg obmiaru jest mb
i szt.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne”.
Roboty i materiaty podlegaja warunkom odbioru wedtug zasad podanych ponizej. Odbiér materialow
i urzadzen powinien obejmowac zgodnos$ci z dokumentacjg projektowg oraz sprawdzenie wlasciwosci
technicznych tych materiatow ich zgodno$ci z wystawionymi przez dostawcow lub producentow
$wiadectwami jako$ci, atestami, certyfikatami. W przypadku zastrzezen co do zgodnos$ci materiatu
i urzadzen z zaswiadczeniem o jakoSci wystawionym przez producenta lub dostawce - powinien by¢ on
zbadany laboratoryjnie. Nie dopuszcza si¢ stosowania do robot materiatow, ktorych wlasciwosci nie
odpowiadaja wymaganiom technicznym.

Odbioru robot, polegajacych na wykonaniu instalacji centralnego ogrzewania, nalezy dokona¢ zgodnie
z ,, Warunkami technicznego wykonania i odbioru instalacji ogrzewczych. Zeszyt nr 6. Wyd. COBRTI
INSTAL 2003” oraz normg PN-64/B-10400.

Odbiory miedzyoperacyjne nalezy przeprowadzi¢ w stosunku do nastgpujacych robot: przejscia dla
przewodow przez $ciany i stropy (umiejscowienie i wymiary otworow), bruzdy w $cianach: wymiary,
czystos¢ bruzd, zgodno$¢ z pionem i zgodno$¢ z kierunkiem. W przypadku minimalnych spadkow
odcinkéw poziomych. Z odbioréw migdzyoperacyjnych nalezy spisa¢ protokot stwierdzajacy jakos¢
wykonania oraz przydatno$¢ robot i elementéw do prawidlowego montazu. Po przeprowadzeniu
pomiardéw instalacji oraz prob dziatania urzadzen nalezy dokonaé¢ koncowego odbioru technicznego
instalacji centralnego ogrzewania.

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzi¢:

* zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja oraz ewentualnymi zapisami 1 ustaleniami
wprowadzonymi w trakcie wykonywania robot dotyczacymi zmian i odstepstw od
Dokumentacji

» protokoty z migdzyoperacyjnych oraz realizacji postanowien dotyczacych, usunigcia usterek,

» aktualno$¢ Dokumentacje projektowej — czy uwzgledniono wszystkie zmiany i uzupeknienia,

» protokoty badan szczelno$ci instalacji.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.
Rozliczenie robdt zgodnie z umowa zawartg z Wykonawca.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
* ,,Warunkami technicznego wykonania i odbioru instalacji ogrzewczych. Zeszyt nr
* 6.Wyd. COBRTI INSTAL 2003~
* PN-64/B-10400 ,,Urzadzenia centralnego ogrzewania w budownictwie
» powszechnym. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze".
* PN-91/B-02420 ,,Ogrzewnictwo. Odpowietrzanie instalacji ogrzewan wodnych. Wymagania".
» PN-90/M-75003 ,,Armatura instalacji centralnego ogrzewania. Ogolne wymagania i badania".
* PN-91/M-75009 , Armatura instalacji centralnego ogrzewania. Zawory regulacyjne.
Wymagania i badania™.
* PN-EN 442-2:1999/A1:2002 ,,Grzejniki. Moc cieplna i metody badan (zmiana Al)".
* PN-B-02421:2000 ,,Ogrzewnictwo i cieplownictwo. Izolacja cieplna przewodow,
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+ armatury i urzadzen. Wymagania i badania odbiorcze".
» PN-93/C-04607 ,,Woda w instalacjach ogrzewania. Wymagania i badania dotyczace
* jakosci wody".
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