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Projekt dla zadania z BO — Modernizacja nawierzchni cze$ci alejki gtownej w ROD im. Tadeusza Kos$ciuszki
w Katowicach

OPIS TECHNICZNY
DO PROJEKTU ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS ROBOT
DLA ZADANIA Z BO - MODERNIZACJA NAWIERZCHNI CZESCI
ALEJKI GEOWNEJ W ROD IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI
W KATOWICACH.

1 Przedmiot opracowania:

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt organizacji ruchu na czas robot zwigzany
z modernizacjg nawierzchni cze$ci alejki gldownej w ROD im. Tadeusza Kosciuszki w Katowicach.
Zakres rob6t obejmuje budowe nowej nawierzchni czgsci drog dla pieszych.

2 Cel opracowania:

Opracowanie zostalo przygotowane w zwigzku z konieczno$cig zapewnienia bezpieczenstwa
ruchu pieszego oraz kotowego, w tym rowerowego, w trakcie prowadzenia robot drogowych.
Celem opracowania jest przedstawienie sposobu organizacji robdt tak, aby w trakcie prowadzenia
prac mozliwie zminimalizowa¢ utrudnienia wynikajace z konieczno$ci wprowadzenia ograniczen
w uzytkowaniu drog i chodnikow w sgsiedztwie remontowanych alejek ROD.

3 Zakres opracowania:

Opracowanie obejmuje swoim zakresem:
Inwentaryzacj¢ stanu istniejacego w zakresie oznakowania pionowego i poziomego;

Okreslenie sposobu zabezpieczenia prac w sasiedztwie drég publicznych
4 Lokalizacja inwestycji:

Inwestycja stanowigca zakres niniejszej] dokumentacji projektowej zlokalizowana jest
w centralnej czesci Katowic, w dzielnicy Srodmiescie. Teren ROD im. Tadeusza Kogciuszki
znajduje si¢ pomigdzy ulicami Barbary, Kilinskiego 1 Zajaczka. Lokalizacj¢ inwestycji
przedstawiono na rysunku ,,Plan orientacyjny”.

5 Charakterystyka drogi i ruchu na drodze:

Teren ogrodkow dziatkowych w obszarze objetym dokumentacjg projektowa ograniczony jest
od zachodu ulicag Barbary, od wschodu — ul. Zajaczka, od potnocy graniczy z ul. Kilinskiego.
Od strony ul. Barbary znajduje si¢ wejscie 1 wjazd na teren ROD (zjazd z ul. Barbary)
o nawierzchni z kostki brukowej betonowej, od strony ul. Zajaczka — dojscie o nawierzchni
z betonu asfaltowego, aod strony ul. Kilinskiego schody terenowe taczace koniec jezdni
ul. Kilinskiego, ktora jest droga bez przejazdu, z wejsciem na teren ROD. Przewidziany
do modernizacji odcinek alejki gtownej ROD, przebiegajacy na kierunku wschdd — zachdd oraz
jego odgatezienie w kierunku potudniowym, posiadaja nawierzchni¢ czg$ciowo gruntowa,
czesciowo z kruszywa kamiennego. Potaczenie glownej alejki z ulicg Kilinskiego posiada
nawierzchni¢ z betonu cementowego, z uskokami (stopniami). Alejki o$wietlone sa lampami
ulicznymi.

Ulica Gen Jozefa Zajaczka — sgsiaduje z przedmiotowg inwestycja od stront wschodniej. Obstuguje
ruch lokalny — sgsiadujaca z nig zabudowe jednorodzinng.

Ulica Jana Kilinskiego — sgsiaduje z inwestycja od strony poinocnej. Jest droga bez przejazdu
konczaca si¢ w sasiedztwie ROD. Obstuguje ruch lokalny — sasiadujaca z nig zabudowe
jednorodzinna.
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Ulica Barbary - sgsiaduje z inwestycja od strony zachodniej. W sasiedztwie inwestycji jest droga
jednokierunkowg prowadzaca ruch w kierunku potudniowym. Po jej wschodniej krawedzi znajduje
si¢ droga rowerowa dwukierunkowa. Ulica ta obstuguje ruch lokalny zabudowy jedno
1 wielorodzinnej, a takze sasiadujace z nig obiekty komercyjne.

6 Stan projektowany:

W ramach modernizacji czg¢sci alejek ROD im. Tadeusza Kos$ciuszki przewidziano
modernizacj¢ konstrukcji nawierzchni alejek oraz schodow terenowych. Geometra alejek oraz
potaczen z drogami publicznymi nie zostanie zmieniona.

7 Czasowa zmiana organizacji ruchu:

7.1 Prowadzenie robot:

W celu zminimalizowania utrudnien w ruchu na drogach publicznych w sasiedztwie
prowadzonych prac zaprojektowano:

Dla ul. Gen Jozefa Zajaczka: Miejsce prowadzenia robdt wygrodzone barierg U-20b wraz ze
znakiem A-14. Na jezdni w odlegto$ci 50m od miejsca prowadzenia robot znaki A-14.

Dla ulicy Jana Kilinskiego: Miejsce prowadzenia robot wygrodzone bariera U-20b wraz ze
znakiem A-14, od strony poludniowej bariera U-3d, od strony podtnocnej U-20b.
Na jezdni w odlegltosci 50m od miejsca prowadzenia rob6t znaki A-14.

Dla ul. Barbary: Miejsce prowadzenia robot wygrodzone bariera U-20b wraz ze znakiem A-14
1 B-1. Na ulicy Barbary po stronie péinocnej znak A-14 w odlegto$ci S0m od miejsca prowadzenia
robot. Na drodze rowerowej po stronie poinocnej komplet znakow A-12c¢ i A-14, po stronie
potudniowej A-12b 1 A-14.

Na alejkach parkowych w miejscu prowadzenia robot: bariera U-20b wraz ze znakiem A-14.

Podczas prowadzenia robot nalezy umozliwi¢ poruszanie si¢ pieszych oraz dojazd shuzb miejskich
1 ratowniczych.

Szczegoty oznakowania przedstawiono na rysunku ,,Organizacja ruchu na czas robét”.

7.2 Wystepujace zagrozenia i utrudnienia:

Czg$¢ robot prowadzona beda bezposrednio przy krawedzi jezdni, w zwigzku z czym istnieje
zagrozenie potracenia os6b wykonujacych w/w roboty.

Projektowana lokalizacja urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego wigze si¢ z utrudnieniem
w ruchu w postaci zawezenia drogi rowerowej na odcinku prowadzonych robot.

Roboty prowadzone beda rownoczesnie bezposrednio przy chodnikach, w zwigzku z czym
istnieje zagrozenie dla uczestnikow ruchu pieszego. Nalezy zapewni¢ mozliwo$¢ bezpiecznego
ruchu pieszych.

W celu zapewnienia bezpieczenstwa zaréwno pracownikom wykonujagcym roboty, jak
iuczestnikom ruchu drogowego, zaprojektowano oznakowanie 1 zabezpieczenie rejonu
prowadzenia prac jak w punkcie 7.1.

Podczas prowadzenia robdt nalezy zachowac¢ szczegdlng ostroznosc.
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